SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE



1. Okreslenie przedmiotu zamodwienia

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogolna przedsiewziecia

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbidr robdt rozbudowy placu im. K.
Nowakowskiego. Lokalizacja inwestycji: plac potozony jest miedzy ul. Przybyszewskiego, Grunwaldzka,
Biafg i Niecatg w Poznaniu (obreb tazarz, arkusz 13 dz. nr 64)

1.2 Uczestnicy procesu inwestycyjnego
Zamawiajgcy

Zarzad Zieleni Miejskiej

ul. Strzegomska

60-194 Poznan2) Instytucja finansujgca inwestycje

Organ nadzoru budowlanego
Powiatowy Inspektor Nadzoru Budowlanego

Wykonawca
Wytoniony w przetargu

Przyszty uzytkownik
Zarzad Zieleni Miejskiej
ul. Strzegomska
60-194 Poznan

1.3 Charakterystyka przedsiewziecia

1.3.1 Przeznaczenie obiektow i rozwigzanie funkcjonalno-uzytkowe

Niniejsze opracowanie obejmuje projekt budowlano-wykonawczy rozbudowy placu Nowakowskiego w
Poznaniu.

Rozbudowa ma na celu poprawe bezpieczenstwa, uzytkowania i estetyki placu.

1.3.2 0Ogdiny zakres robot
Projekt obejmuje prace budowlano- ogrodnicze i stanowi cze$¢ rozbudowy placu Nowakowskiego.

1.3.3 Zakres robot towarzyszacych i robot tymczasowych

Prace towarzyszgce stanowi:

-obstuga geodezyjna,

-geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza,
-powykonawcza dokumentacja techniczna

Roboty tymczasowe:
-organizacja i likwidacja placu budowy,
-montaz i demontaz tymczasowego oznakowania drdg,

Koszty prac towarzyszacych nie podlegajg odrebnej zaptacie — koszty te nalezy wliczy¢ w cene
umowna.

1.4 Dokumentacja techniczna okreslajaca przedmiot zamodwienia i stanowiaca
podstawe do realizacji robét

1.4.1 Spis projektdw i rysunkow wykonawczych

M. 1 — MAPA ORIENTACYJINA

1.1. — INWENTARYZACJA DENDROLOGICZNA

1.2. — ZAGOSPODAROWANIE TERENU

1.3 — PROJEKT ZIELENI

Z.1 — WYMIAROWANIE — NAWIERZCHNIA I MALA ARCHITEKTURA
Z.2 — WYMIAROWANIE - PLAC ZABAW

B.1 — MURKI BETONOWE - RZUT



B.2 — MURKI BETONOWE — PREFABRYKATY H40CM

B.3 — MURKI BETONOWE — PREFABRYKATY LtUKOWE SPADKOWE

B.4 — MURKI BETONOWE — PREFABRYKATY SPADKOWE PROSTE

D.1a — D.1d — PRZEKROJE — MULDY TRAWIASTE 1-4

D.1e — PRZEKROJE — CENTRALNA MULDA TRAWIASTA

D.2 — PRZEKROJE — MULDY NA PLACU ZABAW

D.2a — PRZEKROJE — MULDY NA PLACU ZABAW Z ELEMENTAMI ZABAWOWYMI
D.3 — TARAS — ROZMIESZCZENIE LEGAROW

D.3a — TARAS — ROZMIESZCZENIE DESEK

D.3b — TARAS — PRZEKROJE

D.4 — LtAWKI PRZY MURKACH — schemat

D.5 — SCHEMAT SADZENIA DRZEWA

P.1 — PRZEKROJE — NAWIERZCHNIA MINERALNA

P.1a — PRZEKROJE — MONTAZ LAWKI

P.1b — PRZEKROJE — NAWIERZCHNIE

P.1c — PRZEKROJE — WZNIENIA NA PLACU ZABAW Z NAW. BEZPIECZNA

1.4.2 Spis szczegdtowych specyfikacji technicznych

- D-M-00.00.00 Ogdlna specyfikacja techniczna

- D-04.01.01 KORYTO Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA
- ST-04.01 NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA MINERALNEGO

- PLACE ZABAW )

- D-09.01.01 ZIELEN

- SYSTEM NAWADNIANIA

1.4.3 Zgodno$¢ robdt z dokumentacjg techniczng

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ prac i ich zgodnos$¢ z dokumentacjg kontraktowg i
techniczng, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacjg umowy.

Wykonawca jest zobowigzany wykonywac wszystkie roboty SciSle wedtug otrzymanej
dokumentacji technicznej.

1.5 Definicje i skroty

1.5.1. Specyfikacje techniczne- oznaczajg catos¢ wszystkich wymagan technicznych, w szczegdlinosci
zawartych w dokumentacji zamodwienia, okreslajgcych wymagane cechy roboty budowlanej, materiatu,
produktu lub dostawy, pozwalajgce obiektywnie scharakteryzowa¢ roboty budowlane, materiat,
produkt lub dostawe, opisane w taki sposdb, aby spetnity cel, wyznaczony przez zamawiajgcego.
Specyfikacje techniczne obejmujg poziom jakosci, wykonania, bezpieczenstwa lub rozmiardw,
uwzgledniajgc  wymagania stawiane materiatowi, produktowi lub dostawie w zakresie jakosci,
terminologii, symboli, testowania i jego metod, opakowania, nazewnictwa i oznakowania. Zawieraja
one takze reguty zwigzane z koncepcjg i obliczaniem kosztéw robot budowlanych, warunkéw badania,
kontroli i przyjmowania robdt budowlanych, jak tez technik i metod budowy oraz wszystkie inne
warunki o charakterze technicznym, o jakich zamawiajgcy moze postanowi¢, drogg przepisow
ogodlnych lub szczegdtowych, co sie tyczy robdt budowlanych zakonczonych i odnosnie materiatow i
elementdw tworzgcych te roboty;

1.5.2 Normy~ oznaczajg wymagania techniczne przyjete przez uznany organ standaryzacyjny w celu
powtarzalnego i ciggtego stosowania, ktoérych przestrzeganie co do zasady nie jest obowigzkowe.
Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy cato$¢ technicznouzytkowa
(droga).

1.5.3. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.5.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu
robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru, Wykonawca i projektantem.

1.5.5. Inspektor nadzoru— osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za



nadzorowanie robot.
1.5.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.5.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofaczenia.
1.5.8. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukgji
nawierzchni.
1.5.9. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikdw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru.
1.5.10. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci
materiatéw oraz robot.
1.5.11. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru/ Kierownika
projektu.
1.5.12. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i

czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudowg,
zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzaca do wyrownania nierdwnosci podbudowy lub profilu

istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji

nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje

zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podifoza.
Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajgcg lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

i) Warstwa odsaczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do
nawierzchni.
1.5.13. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.
1.5.14 Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
1.5.15. Odpowiednia (bliska) zgodnosc - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.
1.5.16. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.
1.5.17. Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru
projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.
1.5.18. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji
projektowej.

1.6. Prowadzenie robot
1.6.1 Ogolne zasady wykonania robot



Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych
Robdt, za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i
programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji robdt oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementdw robo6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robot, jesli wymagac tego bedzie zarzadzajacego realizacjg umowy, zostang poprawione
przez wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.
Wykonawca zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin pracy, ktory w razie
potrzeby bedzie stuzyt pomocg zarzgdzajgcemu realizacja umowy przy sprawdzaniu lokalizadji i rzednych
wyznaczonych przez wykonawce.

Stabilizacja sieci punktéw odwzorowania zatozonej przez geodete bedzie zabezpieczona przez
wykonawce, zas$ w przypadku uszkodzenia lub usuniecia punktdéw przez personel wykonawcy, zostang one
zatozone ponownie na jego koszt, rowniez w przypadkach gdy roboty budowlane wymagaija ich usuniecia.
Wykonawca w odpowiednim czasie powiadomi o potrzebie ich usuniecia i bedzie zobowigzany do
przeniesienia tych punktow.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopdw nalezy do obowigzkow
wykonawcy i uwaza sie, ze ich koszty zostaly uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych
robot.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i
szczegOtowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru
robot. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzglednia wyniki badan materiatéw i jakosci
robot, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytutu poniesie wykonawca.

1.6.2 Koordynacja z wiadzami odpowiedzialnymi za urzadzenia podziemne i napowietrzne

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami (lub
administratorami) tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Przed przystgpieniem do robdt, ktdre mogq kolidowac z urzadzeniami podziemnymi i
napowietrznymi nalezy powiadomi¢ o tym odpowiednie instytucje (stuzby).

Przed przystgpieniem do przebudowy urzadzen obcych nalezy poinformowac o tym ich
wiascicieli (lub zarzadzajgcych). Warunkiem rozpoczecia robdt jest uzgodnienie z zarzadzajacym czasu
przeprowadzonych robdt i uzyskanie zgody na ich rozpoczecie. Roboty zwigzane z usunieciem kolizji
(przebudowa urzadzen obcych) nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby spowodowac jak najmniejsze
przerwy w ich eksploatacji i utrudnienia dla ich uzytkownikow.

1.6.3. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych
praw w odniesieniu do sprzetu materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem
robot i w sposdb ciggly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki



wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z
wyijatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Zamawiajgcego.

1.6.4. RGwnowaznos$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore
spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powofanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powofane normy i przepisy sg
panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réowniez stosowane inne
odpowiednie normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru. Roznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi do zatwierdzenia.

2. Teren budowy
2.1 Charakterystyka terenu budowy

Teren budowy stanowi teren parku. Jest to obszar ogdélnodostepny, z licznymi starodrzewami.

2.1.2 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach
okreslonych w ogdlnych warunkach umowy.
Zaplecze budowy nalezy zorganizowac na dziatkach nalezacych do przedmiotu opracowania.
Szczeg6towg organizacje robot i zaplecze opracuje i wskaze wykonawca. Wszelkie niezbedne do
prawidtowego wykonania prac media wykonawca zapewni we wtasnym zakresie na koszt wiasny.

W czasie przekazania terenu zamawiajacy przekazuje wykonawcy:
1) dokumentacje techniczna
2) kopie decyzji o pozwoleniu na budowe
3) kopie uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji przez
zamawiajgcego dla umozliwienia prowadzenia robot

2.2 Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatow i
elementéw wyposazenia uzytych do realizacji robdt od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru
robot. Przez caly ten okres urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane w sposéb satysfakcjonujacy
zarzadzajacego realizacjg umowy. Moze on wstrzymac realizacje robot jesli w jakimkolwiek czasie
wykonawca zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne.

W trakcie realizacji robdt wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki drogowe
etc. zeby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie znaki drogowe,
bariery i inne urzadzenia zabezpieczajgce muszg by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjg
umowy.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenie robdt za utrzymanie
wszystkich reperéw i innych znakdéw geodezyjnych istniejgcych na terenie budowy i w razie ich
uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wiasny koszt.

Przed rozpoczeciem robdot wykonawca poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych
uzytkownikéw terenu w sposdb ustalony z zarzadzajgcym realizacjg umowy. Wykonawca umiesci, w
miejscach i ilosciach okre$lonych przez zarzadzajgcego, tablice podajgce informacje o zawartej
umowie zgodnie z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa.

2.2.1 Ochrona i zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

W miejscach przylegajacych do drdg otwartych dla ruchu Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy w sposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

W trakcie realizacji robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie zeby zapewnic bezpieczenstwo catego ruchu
kotowego i pieszego. Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajgce muszg byc



zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu
zakonczenie robdt za utrzymanie wszystkich reperéw i innych znakéw geodezyjnych istniejgcych na
terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wilasny koszt.

Wykonawca dokona uzgodnien z wtasciwym organem administracyjnym drdg dot. lokalizacji
i sposobu wykonania tymczasowego wjazdu na budowe. Zalecany wjazd — w potowie drogi ul.
Niecatej. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddw i maszyn pracujacych przy
realizacji robot Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

2.2.2. Ochrona wiasnosci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzen znajdujgcych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociggi i kable etc. Przed
rozpoczeciem robdt wykonawca potwierdzi u odpowiednich wiadz, ktére sg wiascicielami instalacji i
urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajgcego.
Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wtasciwie oznaczone i zabezpieczone
przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot .

W przypadku gdy wystgpi konieczno$¢ przeniesienia instalacji i urzadzen podziemnych w
granicach placu budowy, Wykonawca ma obowigzek poinformowa¢ zarzadzajgcego realizacjg umowy
0 zamiarze rozpoczecia takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajgcego realizacja umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen Ilub instalacji i bedzie wspotpracowat przy naprawie
udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez jego
dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanych na planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamawiajgcego.

2.2.3. Ochrona $rodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany znac i stosowac sie do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie realizacji,
do czasu zakoriczenia robot, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne kroki zeby stosowac
sie do wszystkich przepiséw i normatywow w zakresie ochrony $rodowiska na placu budowy i poza
jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujgcych na tym terenie w
zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnoscia.

Nalezy stosowac sie do wymogow dotyczacych ochrony drzew na placu budowy.

2.2.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

2.2.5. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia W urzadzenia socjalne, oraz odpowiednie
wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu
budowy. Uwaza sie, ze koszty zachowania zgodnosSci z wspomnianymi powyzej przepisami
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cene umowna.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepisow prawnych obowigzujgcych w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe
w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisow bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu
budowy, we wszystkich urzadzeniach maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych.
Materiaty fatwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej
odlegtosci od budynkdéw i skltadowisk, w miejscach niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktdry mogtby powstac w okresie
realizacji robot lub zostat spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikéw.



Uzycie materiatdw, ktore wptywajg na trwate zmiany Srodowiska, ani materiatéw emitujgcych
promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane. Jakikolwiek
materiaty z odzysku lub pochodzace z recyklingu i majgce by¢ uzyte do rob6t muszg by¢ poswiadczone
przez odpowiednie urzedy i wladze jako bezpieczne dla Srodowiska. Materiaty, ktére sg niebezpieczne
tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny zanika, np. materiaty
pylace) mogg by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze beda spetnione wymagania techniczne dotyczace ich
wbudowania. Przed uzyciem takich materiatow Zamawiajgcy musi uzyskac aprobate od odpowiednich
wiadz administracji pafistwowej, jesli wymagajg tego odpowiednie przepisy.

2.2.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca w ramach prac przygotowawczych do realizacji robot jest zobowigzany opracowac
i przedstawic¢ do akceptacji projekt zaplecza robét.

Wykonawca przygotuje — oczysci teren pod zaplecze, zainstaluje wszystkie niezbedne
urzadzenia i instalacje, wykona pomieszczenia biurowe oraz place manewrowe i sktadowe oraz inne
pomieszczenia potrzebne Wykonawcy przy realizacji rob6t. Nalezy wykonac wszystkie niezbedne drogi
dojazdowe i wewnetrzne, potrzebne Wykonawcy. Po zakonczeniu robdt nalezy usungc wszystkie
urzadzenia, instalacje, biura, drogi dojazdowe i wewnetrzne oraz place i nastepnie oczyscic teren i
doprowadzi¢ teren do stanu pierwotnego.

2.3. Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi dokumentami

2.3.1 Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sktad projektu organizacji robot
Zgodnie z umowag, w ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania
zasadniczych robdt, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania zarzadzajgcemu
realizacjg umowy do akceptacji nastepujgcych dokumentow:

1) projekt organizacji robot,

2) szczegotowy harmonogram robot i finansowania,

3) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

4) program zapewnienia jakosci.

2.3.2 Projekt organizacji robét
Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robdt musi by¢ dostosowany do charakteru

i zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji robot,
w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktdre zapewnig realizacje robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajgcego realizacja
umowy oraz harmonogramem robét. Powinien zawierac:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robdt

- projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- wykaz osob odpowiedzialnych za jakosS¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow

robot

2.3.3 Szczegotowy harmonogram robot i finansowania

Szczeg6towy harmonogram robot i finansowania musi  uwzglednia¢é uwarunkowania
wynikajagce z dokumentacji projektowej ustalen zawartych w umowie. MozZliwosci przerobowe
wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych, kolejnos¢ robdt oraz sposoby realizacji winny
zapewni¢ wykonanie robdt w terminie okreslonym w umowie.

Na podstawie dyrektywnego harmonogramu robdt wykonawca przestawi zarzadzajgcemu
realizacja umowy do zatwierdzenia szczegétowy harmonogram robdt i ptatnosci, opracowany zgodnie z
wymaganiami warunkéw umowy. Harmonogram winien wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych
proponowany postep robdt w zakresie gtdwnych obiektéw i zadan kontraktowych.

Zgodnie z postanowieniami umowy harmonogram bedzie w miare potrzeb korygowany w trakcie
realizacji robot.

2.3.4 Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
W trakcie realizacji robot wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich obowigzujgcych
przepisow i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac



przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wymogami ustawy — Prawo budowlane jest
zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji zarzadzajgcemu realizacjg umowy, program
zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnic, zeby personel nie
pracowat w warunkach, ktére sg niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spetniajg odpowiednich
wymagan sanitarnych.

2.3.5 Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jako$¢ robdt. W tym cwelu przygotuje program
zapewnienie jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez zarzadzajgcego realizacjag umowy. Program
zapewnienia jakosci bedzie zawierat:

a) cze$¢ ogdlng opisujaca:

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego
lub wytypowanego do wykonania badan zleconych przez wykonawce),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw,

- ustawienia mechanizmdéw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych
informacji zarzadzajgcemu realizacjg umowy;

b) czes¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia do magazynowania i

zatadunku materiatéw.

- sposob zabezpieczenia i ochrony materiatow i urzadzen przed utratg ich wiasciwosci w czasie

transportu i przechowywania na budowie

- sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢ badan, pobieranie probek

legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,

- wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegdlnych elementdw robdt,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom
umowy.

24 Dokumenty budowy
2.4.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowigzujgcym dokumentem budowy prowadzonym przez kierownictwo
budowy na biezaco, zaréwno dla potrzeb zamawiajgcego jak i wykonawcy w okresie od chwili
formalnego przekazania wykonawcy placu budowy az do zakonczenia robdt. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
(Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dziennika budowy beda czynione
na biezaco i powinny odzwierciedla¢ postep robdt, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan
techniczny i wszystkie kwestie zwigzane z zarzadzaniem budowa.

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko i stanowisko oraz
podpis osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w porzadku
chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajgc pustych miedzy nimi, w sposob uniemozliwiajgcy
wprowadzanie pdzniejszych dopiskow.

Wszystkie protokoty i inne dokumenty zalgczane do dziennika budowy powinny by¢
przejrzyScie numerowane, oznaczane i datowane przez zarowno wykonawce jak i zarzadzajgcego
realizacjg umowy.

W szczegolnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujgce informacje:

- data przejecia przez wykonawce placu budowy;

- dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zamawiajgcego;

- zatwierdzenie przez zarzadzajacego realizacja umowy dokumentéw wymaganych w p.2.3.1,
przygotowanych przez wykonawce,

- daty rozpoczecia i zakonczenia realizacji poszczegolnych elementéw robdt;

- postep robdt, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji robot;

- daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich opdznien lub przerw w robotach

- komentarze i instrukcje zarzadzajgcego realizacjg umowy;

- daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robot z polecenia
zarzadzajgcego realizacjg umowy



- daty zgtoszenia robot do czesciowych i koncowych odbioréw oraz przyjecia, odrzucenia lub
wykonania robot zamiennych;

- wyjasnienia , komentarze i sugestie wykonawcy;

- warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji robot majgce wptyw na czasowe
ich ograniczenia lub spetnienia szczegdlnych wymagan wynikajgcych z warunkéw klimatycznych;

- dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji robdt,

- szczegolnie w odniesieniu do wytyczania obiektow w terenie ;

- dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie;

- dane na temat jakosci materiatow, poboru probek i wynikéw badan z okresSleniem przez kogo
zostaty przeprowadzone i pobrane;

- wyniki poszczegdinych badan z okresleniem przez kogo zostaty przeprowadzone;

- inne istotne informacje o postepie robdt.

Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy przez
wykonawce powinny by¢ na biezgco przedstawiane do wiadomosci i akceptacji zarzadzajacemu
realizacjg umowy. Wszystkie decyzje zarzadzajgcego realizacjg umowy, wpisane do dziennika budowy,
muszg by¢ podpisane przez przedstawiciela wykonawcy, ktdry je akceptuje lub sie do nich odnosi.

Zarzadzajacy realizacjg umowy jest takze zobowigzany przedstawi¢ swoje stanowisko na
temat kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

2.4.2 Ksigzka obmiaru robot

Ksigzka obmiaru robdt jest dokumentem, w ktorym rejestruje sie ilosciowy postep kazdego
elementu realizowanych robdt. Szczegdtowe obmiary wykonanych robdt robione sg na biezgco i
zapisywane do ksigzki obmiaru robdt, wykorzystujgc opis pozycji i jednostki uzyte w wycenionym
przez wykonawce i wyceniony przedmiar robdt, stanowigcy zatacznik do umowy.

2.4.3 Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentow wyszczegdlnionych w punktach 2.4.1 i 2.4.2, dokumenty budowy zawierajg tez:
- Pozwolenie na budowe ;

- Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy ;

- Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-prawne;

- Instrukcje zarzadzajgcego realizacia umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na budowie;

- Protokoty odbioru robdt,

- Opinie ekspertow i konsultantéw,

- Korespondencja dotyczaca budowy.

2.4.4 Przechowywanie dokumentéw budowy

Wszystkie dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy we wiasciwie zabezpieczonym
miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi
wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy beda stale dostepne do wgladu zarzadzajacego
realizacja umowy zarzadzajgcego realizacjg umowy oraz upowaznionych przedstawicieli
zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde zadanie.

2.5 Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy

2.5.1 Informacje ogdlne
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robdt wykonawca jest zobowigzany do
dostarczania na polecenie zarzadzajacego realizacjg umowy nastepujgcych dokumentow:
- Rysunki robocze
- Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania
- Dokumentacja powykonawcza
- Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

Przedkladane dane winny by¢ na tyle szczegétowe, aby mozna bylo ustali¢ ich zgodnos$¢ z
dokumentami wchodzacymi w sktad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i zatwierdzenie harmonograméw,
rysunkdw roboczych, wykazéw materiatow oraz procedur ztozonych lub wnioskowanych przez wykonawce
nie beda miaty wplywu na kwote kontraktu i wszelkie wynikajgce stad koszty ponoszone beda wytgcznie
przez wykonawce.
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2.5.2 Rysunki robocze

Elementy, urzadzenia i materiaty, dla ktorych zarzadzajgcy realizacja umowy wyda polecenie
przedtozenia wykazow, rysunkdw lub opisow nie bedg wykonywane, uzywane ani instalowane dopdki nie
otrzyma on niezbednych dokumentéw oraz odpowiednio oznaczonych ostatecznych rysunkéw roboczych.
Zarzadzajacy realizacjg umowy sprawdza rysunki jedynie w zakresie ogdlnych warunkéw projektowania i
w zadnym przypadku nie zwalnia to Wykonawcy z odpowiedzialnosci za omytki lub braki w nich zawarte.
Zarzadzajacy realizacjg umowy zajmie sie przedtozonymi materiatami mozliwie jak najszybciej, zatwierdzi
i przekaze je wykonawcy w terminie przewidzianym w umowie. Zwioka wynikajagca z ewentualnej
koniecznosci ponownego skfadania dokumentow nie powoduje przedtuzenia termindw okreslonych w
umowie.

Dostarczanie rysunkow roboczych elementéw i urzadzen wspédtzaleznych ze sobg, nalezy
koordynowac w taki sposdb, aby zarzadzajgcy realizacja umowy otrzymat wszystkie rysunki na czas tak,
zeby mdgt poza przeanalizowaniem poszczegdinych elementéw, dokonac przegladu ich wzajemnych
powigzan.

Rysunki robocze powinny by¢ doktadne, wyrazne i kompletne. Powinny zawiera¢ wszelkie
niezbedne informacje, w tym doktadne oznaczenie elementéw w odniesieniu do projektu wykonawczego i
szczegotowych specyfikacji technicznych. Skladanym dokumentom kazdorazowo powinno towarzyszy¢
pismo przewodnie, zawierajgce nastepujgce informacje:

Nazwa inwestycji:

- Nr umowy:

- Ilos¢ egzemplarzy kazdego sktadanego dokumentu

- Tytut dokumentu

- Numer dokumentu lub rysunku

- Okreslenie jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy
Numer rozdziatu i pozycji w specyfikacji, w ktérym omowione jest dane urzadzenie, materiat lub element
Data przekazania

O ile zarzadzajacy realizacjg umowy nie postanowi inaczej, rysunki robocze sktadane bedg przez
wykonawce, ktory potwierdzi swoim podpisem i stemplem umieszczonym na rysunku roboczym, lub w
inny uzgodniony sposdb, ze sprawdzit on (wykonawca) je i zatwierdzit oraz, ze roboty w nich
przedstawione sg zgodne z warunkami umowy i zostaty sprawdzone pod wzgledem wymiardw i powigzan
z wszelkimi innymi elementami. Zarzadzajacy realizacjag umowy, w uzasadnionych przypadkach, moze
wymagac akceptacji sktadanych dokumentéw przez nadzér autorski.

2.5.3 Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania

Mozliwosci  przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych,
kolejnos¢ robdt oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okreSlonym w
umowie i zgodnie z wymaganiami zawartymi w p. 2.3.3 wykonawca we wstepnej fazie robot
przestawia do zatwierdzenia szczegétowy harmonogram robét i finansowania, zgodnie z wymaganiami
umowy. Harmonogram ten w miare postepu robot moze by¢ aktualizowany przez wykonawce i
zaczyna obowigzywac po zatwierdzeniu przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.

2.5.4 Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkich zmian w
rodzaju materiatdw, urzadzen, lokalizacji i wielkosci robot. Zmiany te nalezy rejestrowa¢ na komplecie
rysunkdw, wylgcznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien przedklada¢ zarzadzajgcemu realizacjg
umowy aktualizowane na biezaco rysunki powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania
ich przegladu i sprawdzenia. Po zakonczeniu robdt kompletny zestaw rysunkow zostanie przekazany
zarzadzajgcemu realizacjg umowy.

2.5.5 Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

Wykonawca dostarczy, przed zakonczeniem robot, po szes¢ egzemplarzy kompletnych instrukcji
w zakresie eksploatacji i konserwacji dla kazdego urzadzenia oraz systemu mechanicznego, elektrycznego
lub elektronicznego. O wymogu tym zostang poinformowani ich producenci i/lub dostawcy za$ wynikajgce
stad koszty zostang uwzglednione w koszcie dostarczenia urzadzenia lub systemu.

Instrukcje te winny by¢ dostarczone przed uruchomieniem pfatnosci dla wykonawcy za wykonane
roboty przekraczajgce poziom 75% zaawansowania. Wszelkie braki stwierdzone przez zarzadzajacego
realizacjg umowy w dostarczonych instrukcjach zostang uzupetnione przez wykonawce w ciggu 30 dni
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kalendarzowych nastepujacych po zawiadomieniu przez zarzadzajgcego realizacja umowy o
stwierdzonych brakach.
Kazda instrukcja powinna zawiera¢ m.in. nastepujace informacje:
1. Strona tytutowa zawierajagca: tytut instrukcji, nazwe inwestycji, date wykonania urzadzenia
2. Spis tresci
3. Informacje katalogowe o producencie: nazwa firmy i kontakt, nr telefonu, petny adres
pocztowy
4. Gwarancje producenta
5. Wykresy i ilustracje
6. Szczegdtowy opis funkcji kazdego gtéwnego elementu sktadowego uktadu
7. Dane o osiggach i wielkosci nominalne
8. Instrukcje instalacyjne
9. Procedura rozruchu
10. Wihasciwa regulacja
11. Procedury testowania
12. Zasady eksploatacji
13. Instrukcja wytgczania z eksploatadii
14. I,nstrukcja postepowania awaryjnego i usuwania usterek
15. Srodki ostroznosci
16. Instrukcje dotyczace konserwacji i naprawy winny zawiera¢ szczegdtowe rysunki
montazowe z numerami czesci, wykazami czesci, instrukcjami odnosnie zamawiania czesci
zamiennych, wraz z kompletng instrukcjg konserwacji zachowawczej niezbednej do
utrzymania dobrego stanu i trwatosci urzadzen
17. Instrukcje odnosnie smarowania, z wykazem punktow, ktére nalezy smarowac lub naoliwic,
zalecanymi rodzajami, klasg i zakresem temperatur smardéw i zalecang czestotliwoscig
smarowania
18. Wykaz zalecanych czesci zapasowych wraz z danymi kontaktowymi do najblizszego
przedstawiciela producenta
19. Wykaz ustawien przekaznikéw elektrycznych oraz nastawien przetacznikow sterujgcych i
alarmowych
20. Schemat pofaczen elektrycznych dostarczonych urzadzen, w tym uktaddw sterujacych i
o$wietleniowych.
Instrukcje muszg by¢ kompletne i uwzglednia¢ cato$¢ urzadzenia, uktadow sterujgcych,
akcesoriow i elementéw dodatkowych.

3. Zarzadzajacy realizacjg umowy — Inspektor Nadzoru

Zarzadzajacy realizacja umowy w ramach posiadanego umocowania od zamawiajgcego
reprezentuje interesy zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji
robot budowlanych z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami
wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkdw umowy. Dla prawidtowej realizacji swoich
obowigzkéw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego, zarzadzajgcy realizacjag umowy pisemnie
wyznacza inspektoréw nadzoru dziatajgcych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i
obowigzkéw. Wydawane przez nich polecenia majg moc polecen zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Zgodnie z umowa, wykonawca jest zobowigzywany w ramach kwoty ryczattowej,
przewidzianej w cenie ofertowej na zaplecze budowy, zorganizowa¢ zamawiajgcemu na placu budowy
i utrzymywac do konca robot biuro zarzadzajgcego realizacig umowy.

4, Materialy i urzadzenia
4.1  Zrodia uzyskiwania materialow i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot muszg
by¢ zgodne z wymaganiami okreSlonymi w poszczegdlnych szczegdtowych specyfikacjach
technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do
wykonania robdt statych wykonawca przedtozy szczegdtowg informacje o zrodle produkcji, zakupu lub
pozyskania takich materiatow, atestach, wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do
akceptacji zarzgdzajgcego realizacjg umowy. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.

Akceptacja zarzadzajgcego realizacja umowy udzielona jakiejs partii materiatow z danego

zrodla nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie materiaty pochodzace z tego zrodla sg akceptowane
automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestéw i/lub wykonania prob
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materiatdw otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢, ze nadal
spetniajg one wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji techniczne;j.

W przypadku stosowania materiatow lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego
zrodla, wiaczajgc te, ktére zostaty wskazane przez zamawiajgcego, przed rozpoczeciem
wykorzystywania tego zrédta wykonawca ma obowigzek dostarczenia zarzadzajgcemu realizacjg
umowy wszystkich wymaganych dokumentéw pozwalajgcych na jego prawidtowa eksploatacje.
Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilos¢ i jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatdw pochodzacych z
lokalnych zroédet wymaga akceptacji zarzadzajgcego realizaciag umowy.

4.2 Kontrola materialéw i urzadzen

Zarzadzajacy realizacjg umowy moze okresowo kontrolowac dostarczane na budowe materiaty
i urzadzenia, zeby sprawdzi¢c czy sg one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikacji
technicznych.

Zarzadzajacy realizacja umowy jest upowazniony do pobierania i badania prébek materiatu
zeby sprawdzi¢ jego wtasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ mogg podstawe do aprobaty jakosci danej
partii materiatldw. Zarzadzajgcy realizacja umowy jest rowniez upowazniony do przeprowadzania
inspekcji w wytwdrniach materiatdw i urzadzen.

W czasie przeprowadzania badania materiatow i urzadzen przez zarzadzajgcego realizacjg umowy,

wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) W trakcie badania, zarzadzajacemu realizacja umowy bedzie zapewnione niezbedne wsparcie i
pomoc przez wykonawce i producenta materiatow lub urzadzen;

b) Zarzadzajgcy realizacja umowy bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych
miejsc, gdzie sg wytwarzane materiaty i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

4.3  Atesty materialow i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktdrych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych
wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiada¢ atest okresSlajgcy w sposob
jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez wykonawce badan jakosci materiatdw, zarzadzajgcy
realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy
petng zgodnoS¢ tych materiatdw  z warunkami podanymi w szczegotowych specyfikacjach
technicznych.

Produkty przemystowe muszg posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan muszg by¢ dostarczone
przez wykonawce zarzadzajacemu realizacjg umowy.

Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia — wazng legalizacje, mogg by¢ badane przez
zarzadzajgcego realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie stwierdzona
niezgodno$¢ wtasciwosci przewidzianych do uzycia materiatéw i urzgdzen z wymaganiami zawartymi w
szczego6towych specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.

4.4 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom umowy

Materialy uznane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy za niezgodne ze szczegotowymi
specyfikacjami technicznymi muszg by¢ niezwlocznie usuniete przez wykonawce z placu budowy. Jesli
zarzadzajacy realizacjg umowy pozwoli wykonawcy wykorzysta¢ te materiaty do innych robot niz te,
dla ktorych zostaty one pierwotnie nabyte, warto$¢ tych materiatdw moze by¢ odpowiednio
skorygowana przez zarzadzajgcego realizacjg umowy. Kazdy rodzaj robdt wykonywanych z uzyciem
materiatow, ktore nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy,
bedzie wykonany na wtasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac sobie sprawe, ze te roboty mogg by¢
odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

4.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewnic. zeby materialy i urzadzenia tymczasowo sktadowane
na budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jakos¢ i wkasnosci w takim
stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne
dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajgcego realizacja umowy, az do chwili kiedy zostang
uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatdw i urzadzen bedg zlokalizowane
w obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajgcym realizacjg umowy, lub poza
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placem budowy, w miejscach zapewnionych przez wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo
sktadowane na budowie materialy i urzadzenia beda zabezpieczone przed uszkodzeniem.

4.6 Stosowanie materialdw zamiennych

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakim$ szczegdélnym przypadku materiaty lub urzadzenia
zamienne, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdtowych specyfikacjach
technicznych, poinformuje o takim zamiarze przynajmniej zarzadzajgcego realizacjg umowy na 3
zarzadzajgcego realizacjg umowy. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materiatu lub urzadzenia nie
moze by¢ zmieniany w terminie pozniejszym bez akceptacji zarzadzajgcego realizacjg umowy.

5. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt i Srodowisko. Sprzet uzywany do robodt
powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci
wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez zarzadzajgcego realizacja umowy. Liczba i
wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac prowadzenie robdt zgodnie z terminami przewidzianymi w
harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wilasnoscig wykonawcy Ilub wynajety do wykonania robot musi byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony
$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami,
wykonawca dostarczy zarzadzajagcemu realizacja umowy kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegdtowe specyfikacje techniczne przewidujg mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do
akceptacji przez zarzadzajgcego realizacjig umowy. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy
zostang przez zarzadzajgcego realizacjg umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdét.

6. Transport

Liczba i rodzaje $rodkéw transportu bedg okreslone w projekcie organizacji robdt. Musza one
zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreSlonymi w projekcie wykonawczym i
szczegotowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami zarzadzajacego realizacjg umowy, w
terminach wynikajgcych z harmonogramu robét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom umowy, beda Inzyniera usuniete z
terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacjg umowy.

Wykonawca jest zobowigzany usuwaé na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

7. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za stosowane metody wykonywania robot. Wykonawca
jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementdw
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora nadzoru. Sprawdzenie wytyczenia robot
lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
ich doktadnosc.

14



Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materiatdw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia powinny by¢ wykonywane w czasie okreslonym przez Inspektora nadzoru, pod
grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

8. Kontrola jakosci robot

8.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatdw prowadzong
zgodnie z programem zapewnienia jakosci oméwionym w p. 2.3.5. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badania materiatéw oraz jakosci wykonania robot.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci zarzadzajacy realizacja umowy moze
zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania
jest zadowalajacy.

Wykonawca jest zobowigzany prowadziC pomiary i badania materiatow oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
projekcie wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania co do
zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w szczegdtowych specyfikacjach technicznych,
normach i wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych przepisow zarzadzajgcy realizacjg
umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy zarzadzajagcemu realizacja umowy S$wiadectwa stwierdzajgce, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

8.2 Pobieranie probek

Prébki do badan bedg z zasady pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byc¢ z
jednakowym prawdopodobierstwem wytypowane do badan.

Zarzadzajacy realizacjg umowy musi mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na jego zlecenie wykonawca ma obowigzek przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez wykonawce
usuniete lub ulepszone z jego wtasnej woli. Probki dostarczone przez wykonawce do badan
wykonywanych przez zarzadzajgcego realizacja umowy beda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposOb zaakceptowany przez niego. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.

8.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdotowych
specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane
przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Przed przystgpieniem do pomiardw lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajgcego
realizacja umowy o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki, do akceptacji zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Zarzadzajacy realizacijy umowy bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda na tyle powazne,
ze mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacjag umowy natychmiast wstrzyma
uzycie do robdt badanych materiatow i dopusci je dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy
laboratorium wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wykonawca bedzie przekazywac zarzadzajgcemu realizacja umowy kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
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Kopie wynikow badan bedg mu przekazywane na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, rowniez przez niego zaaprobowanych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
wykonawca.

Dla celdéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, zarzadzajacy realizacjg umowy jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zZrodet ich wytwarzania, a ze strony
wykonawcy i producenta materiatdw zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc.

Zarzadzajacy realizacjg umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt
prowadzonego przez wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ wykonanych robot i uzytych materiatow z
wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych, na podstawie dostarczonych przez wykonawce
wynikéw badan.

Zarzadzajacy realizacjg umowy moze pobieraC prdbki i prowadzi¢ badania niezaleznie od
wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy sg niewiarygodne,
to poleci on wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan, albo oprze sie wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatow i robdt z projektem wykonawczym i szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek zostang
poniesione przez wykonawce.

9. Obmiary robot

9.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.

Obmiar robdt ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu na dzien
jego przeprowadzenia. Roboty mozna uznac za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach technicznych, a
ich ilos¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze rob6t wchodzagcym w sktad
umowy.

Obmiaru robdt dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajgcego realizacjg
umowy o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni.
Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru
inwestorskiego. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze
robot lub gdzie indziej w szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od
obowigzku wykonania wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukgji
zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy okreSlonymi punktami skrajnymi bedg mierzone poziomo (w
rzucie) wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robét nie
wymagajg tego inaczej, to objetosci beda wyliczane w m3, jako dlugo$¢ pomnozona przez Sredni
przekrdj. Ilosci, ktére majg by¢ mierzone wagowo, bedg wyrazone w tonach lub kilogramach.

9.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot i
dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robdt.

9.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach wymaganych w
celu dokonywania miesiecznych pfatnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie, okre$lonym w
umowie lub uzgodnionym przez wykonawce i zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Obmiary bedg takze przeprowadzone przed czeSciowym i koncowym odbiorem robodt, a takze
w przypadku wystapienia diuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar robdt zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza sie bezposrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

10. Odbiory robot i podstawy ptatnosci
Zasady odbiordw robdt i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.
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10.1 Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

10.2 Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru robdt
dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia
Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i
w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

10.3 Odbiodr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru.

10.4 Odbior ostateczny robot

10.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem
na piSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa
w punkcie 10.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z Dokumentacjg Projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych
w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

10.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac na wtasny koszt
nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala

sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajgce

lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,
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4. dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
6. atesty materiatow, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie z ST i ew. PZJ,
7. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZ],
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robdt wiascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

10.5 Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny robot”.

11. Podstawy platnosci

Zasady odbioréw robdt i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo
podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagdania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac budowy
i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie w skfad ktorych wchodzg: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikdéw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych, stanowisk pracy dzwigdw itp.) koszty
dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp., ustugi obce na rzecz budowy, koszty
projektéw uzupetniajgcych, optaty za dzierzawe placéw i bocznic,
- optaty eksploatacyjne na rzecz administratora drogi zwigzane z korzystaniem z terenéw drogi,
nadzorem stuzb drogowych nad prowadzonymi robotami, koszty uzgodnien z administratorem
drogi, koszty ewentualnych zamknie¢ drogi, koszty ubezpieczenia oraz koszty zarzadu
przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania powykonawczej dokumentacji geodezyjno-
kartograficznej
- optaty eksploatacyjne na rzecz wiascicieli zwigzane z korzystaniem z terenéw obcych,
- optaty eksploatacyjne na rzecz wiascicieli urzadzen obcych zwigzane z korzystaniem z terenéw
i urzadzen, zaktdceniami w ciggtosci pracy tych urzadzen, nadzorem odpowiednich stuzb nad
prowadzonymi robotami, koszty uzgodnien z wtascicielami urzadzen obcych wynikte w trakcie
budowy, koszty zabezpieczen dla urzadzen obcych, koszty ewentualnej tymczasowej
przebudowy lub zabezpieczenia urzadzen dla objazddéw,
obcych koszty dodatkowych rusztowan, koszty uporzadkowania terenu,
- koszty wykonania, oznakowania i utrzymania objazdéw tymczasowych, koszty dozorowania
objazddw, koszty przygotowanie terenu, koszty dzierzawy terenu
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- koszty ekspertyz dotyczace wykonywanych robdt,
- koszty ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania
powykonawczej dokumentacji geodezyjno-kartograficznej
- zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw
mogacych w czasie realizacji Robdt i w okresie gwarancyjnym,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Koszt wykonania prac towarzyszacych i robét tymczasowych nie podlega odrebnej zapfacie i przyjmuje
sie, ze jest wliczony w cene umowna.

12, Przepisy zwigzane

12.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce normami i
normatywami.

Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu robdt s3
wyszczegdlnione w punkcie 10 kazdej szczegdtowej specyfikacji technicznej.

12.2 Przepisy prawne
Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez
wiladze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktére sg w jakiejkolwiek
sposOb zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.
Najwazniejsze z nich to:
1.Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z
pozniejszymi zmianami
2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U. Nr
80/2003) wraz z pdzniejszymi zmianami
3. Ustawa o dostepie do informacji o Srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania
na $rodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz. 1157)
4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz. 163)
wraz z pdzniejszymi zmianami
5. Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz.U. Nr 92/2004 poz. 881)
wraz z pdzniejszymi zmianami
6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie oceny zgodnosci, wymagan jakie powinny
spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczagce w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczania
wyrobdw budowlanych oznakowaniem CE z dnia 11 sierpnia 2004 r. (Dz.U. Nr 195/2004
poz.2011)
7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci
wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym z dnia 11 sierpnia 2004 r.
(Dz.U. Nr 198, poz. 2041)
8. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w
sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatéw oraz nowych metod
wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48)
9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. Nr 120, poz. 1133 z 2003 r.).
10. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreslenia metod i
podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowanych kosztéw prac
projektowych oraz planowanych kosztéw robdt budowlanych okreslonych w programie
funkcjonalno — uzytkowym(Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1389)
11. Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie okreslenia
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr
202, poz. 2072).
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12. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz.U. Nr 120, poz. 1126 z 2003 r.).

13. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U. Nr 198, poz. 2041 z 2004 r.).

14. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 roku - Prawo zamowien publicznych (Dz.U. Nr 19 z
09.02.2004 r. poz. 177 - z pdzniejszymi zmianami) wraz z obowigzujgcymi przepisami
wykonawczymi.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Bedzie w peni
odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych
opatentowanych urzadzen lub metod. Bedzie informowat zarzadzajgcego realizacja umowy o swoich
dziataniach w tym zakresie, przedstawiajgc kopie atestow i innych wymaganych $wiadectw.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I
ZAGESZCZANIEM PODLOZA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbidr robdt rozbudowy placu im. K.
Nowakowskiego. Lokalizacja inwestycji: plac potozony jest miedzy ul. Przybyszewskiego, Grunwaldzka,
Biatg i Niecatg w Poznaniu (obreb tazarz, arkusz 13 dz. nr 64)

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (STWIORB) stosowana jest jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z:
- wykonaniem koryta, z profilowaniem i zageszczaniem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okresélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.6.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujgcy do wykonania profilowania i zageszczania podtoza powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- Spycharki gasienicowe,
- Koparki,
- Plyty wibracyjne
- Walce statyczne, gtadkie,
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4.TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
6.

4.2. Transport materiatow

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

5.2. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta bezposrednio przed rozpoczeciem
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robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania
koryta, profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora nadzoru, w
korzystnych warunkach atmosferycznych. Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze
odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem warstwy odcinajgcej.
Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10
metrow.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ przetransportowany zgodnie z
projektem w nasyp lub usuniety z terenu budowy.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni poditoza nalezy sprawdzic¢, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gteboko$¢ zaakceptowang przez
Inspektora nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujgce dla gornej strefy
nasypu w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Zageszczanie podtoza wykonywane w sposdb mechaniczny lub reczny nalezy kontynuowac do
osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od Is = 1,00. Wskaznik zageszczenia nalezy
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty grunt uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podtoza wedtug PN-S-02205 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli
po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukfadania geosyntetyku i wykonania warstwy odcinajacej,
to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie
folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu
podioza Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D- M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 1.
Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego wyprofilowanego podtoza

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢
badan i pomiaréw badan i pomiaréw
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1 Szeroko$¢ 10 razy na 1 km

2 Réwnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne * 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysoko$ciowe co100 m

6 Uksztattowanie osi w planie * co 100 m

7 Zageszczenie, wilgotnos$¢ gruntu podtoza | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,

lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ profilowanego podtoza
Szeroko$¢ profilowanego podtoza nie moze réznic¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10 cm.

6.2.3. Réwnos¢ profilowanego podtoza
Nierownosci podtuzne profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z normg
BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowg z tolerancjg = 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +2 c¢m, -3 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie
0s$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £10 cm.

6.2.7. Zageszczenie profilowanego podtoza

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od 1,00. Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie
wartosci modutéw odksztatcenia, to wartos$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia
nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu
podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podtoza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punkcie
6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtodrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 10.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, STWIORB i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty
wyniki pozytywne.

Odbidér zageszczonego podtoza jest dokonywany na zasadach odbioru robot zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00. 00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 10.
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE]
Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- odspojenie gruntu,
- profilowanie podtoza,
- doprowadzenie do wilgotnosci optymalnej wraz z dostawg wody,
- zageszczenie,
- utrzymanie podtoza,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D - 08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbidr robdt rozbudowy placu im. K.
Nowakowskiego. Lokalizacja inwestycji: plac potozony jest miedzy ul. Przybyszewskiego, Grunwaldzka,
Biatg i Niecatg w Poznaniu (obreb tazarz, arkusz 13 dz. nr 64)

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

- wykonaniem rowka pod obrzeze z przerzutem gruntu w nasyp,

- wykonaniem tawy betonowej z oporem,

- ustawieniem obrzezy betonowych o wymiarach 6x20cm oraz 10x25 na podsypce cementowo-
piaskowej grubosci 3 cm i tawie betonowej z wypetnieniem spoin piaskiem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.6.

2. WYROBY BUDOWLANE

2.1. Ogoine wymagania dotyczace wyrobow

Ogdlne wymagania dotyczace wyrobdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.

2.2. Stosowane wyroby
Wyrobami stosowanymi s3:
- Obrzeze z betonu wibroprasowanego klasy o wymiarach 6x20x100 cm i 10x25x100cm
- Piasek, powinien spetnia¢ wymagania PN-EN 13242. [4],
- cement portlandzki wg PN-EN 197-1 klasy co najmniej ,,32,5"[7],
- woda wg PN-EN 1008:2004 [8],
- kruszywo do betonu wg PN-EN 12620 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
Nalezy stosowac obrzeza betonowe spetniajgce wymagania PN-EN 1340 dla klas oznaczonych
D, TiH.

2.3.1. Dopuszczalne odchytki

- dtugosci £1% z doktadnoscig do mm i nie wiecej niz 10 mm,

- grubos¢ i wysoko$¢ £3% z doktadnoscig do mm i nie wiecej niz 5 mm.

- inne wymiary — Rdznica miedzy wynikami pomiaréw tego samego wymiaru nie powinna przekraczac¢
5 mm.

- dla powierzchni okreslanych jako ptaskie i dla krawedzi okreslanych jako proste, dopuszczalne
odchyiki ptaskosci i prostoliniowosci dla dtugosci pomiarowej 800 mm wynoszg +4mm

2.3.2. Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne

- Ubytek masy po badaniu zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajgcych wartosc¢ srednia <
1,0 kg/m2, przy czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m2,

- Charakterystyczna wytrzymato$¢ na zginanie = 5 MPa i pojedynczy wynik > 4 Mpa,

- Odpornos¢ na Scieranie wg metody z zat. G < 23 mm lub wg. Metody alternatywnej z zat. H < 20
000 mm3/5000 mm?2.
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Na tukach nalezy stosowac obrzeza tukowe o promieniach zgodnych z dokumentacjg
projektowa. Jesli brak takich na rynku mogg by¢ stosowane proste, o dtugosci 33 cm dla promienia <
3 m i dtugosci 50 cm przy promieniach > 3m i £ 6 m oraz o dtugosci 100 cm przy promieniu > 6 m.

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia
powierzchni i krawedzi elementoéw nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1.

2.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug wymiarow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadac z zastosowaniem podktadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugo$¢ minimum 5cm
wieksza niz szerokos¢ obrzeza.

2.5. Wyroby na tawe
Do wykonania faw pod obrzeza nalezy stosowac beton wg PN-EN 206-1 [2], klasy C16/20 , XF4,
CL040, Dmax 31,5, D2,2 i S2.

2.6 Wyroby na podsypke i do wypetnienia spoin

Nalezy stosowac piasek kategorii GTFA20, f5 o wskazniku roznoziarnistosci > 5 odpowiadajgcy
wymaganiom PN-EN 13242 [4] oraz cement i wode spetniajgce wymagania norm zapisanych w
punkcie 2.2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4, TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
6.

4.2, Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu po osiggnieciu
przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowanej. Obrzeza powinny byc
zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatlow
Transport pozostatych wyrobdw jak w STWIORB D-08.01.01b ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.

5.2. Zasady wykonywania robot
Sposdb wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg i STWiIORB.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie rowka,
3. wykonanie fawy,
4, ustawienie obrzezy,
5. wypetnienie spoin,
6. roboty wykonczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
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Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej ustali¢ dane niezbedne
do szczegétowego wytyczenia robot oraz wytyczy¢ je w planie i wysokosciowo.

5.4. Wykonanie tawy
5.4.1. Rowek pod tawe
Wymiary wykopu, stanowigcego rowek pod tawe, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy
w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu deskowania tawy. Wskaznik zageszczenia dna
wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 1,00 wedtug normalnej metody Proctora.

5.4.2, tawa betonowa

tawe betonowg z oporem wykonuje sie w deskowaniu. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [9], przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne
0 grubosci 2 cm wypetnione styropianem.
Zageszczanie betonu tawy nalezy zakonczy¢ przed poczatkiem wigzania cementu. tawa winna by¢
utrzymywana w stanie wilgotnym przez 7 dni.

5.5. Ustawienie obrzezy betonowych
5.5.1. Zasady ustawiania obrzezy

Niweleta obrzeza i wysokos$¢ obrzeza nad nawierzchnig od strony ciggu komunikacyjnego
powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa . Tylna $ciana obrzeza powinna by¢ po ustawieniu
obsypana piaskiem. Zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym. Grunt, w ktdrym zostanie
obsypana tylna Sciana obrzeza nalezy ubi¢. Spoiny nie powinny przekraczac szerokosci 1 cm i zostac
wypetnione piaskiem opisanym w punkcie 2.6.

5.5.2, Ustawienie obrzezy na fawie betonowej
Ustawianie obrzezy na fawie betonowej wykonuje sie na podsypce cementowo-piaskowej
0 grubosci 5 cm po zageszczeniu z mieszaniny cementu i piasku w stosunku 1:3.

5.5.3. Wypetnianie spoin
Spoiny obrzezy nalezy wypetniaé przy uzyciu materiatow wymienionych w punkcie 2.6.

5.6. Roboty wykonczeniowe
Do robot wykonczeniowych nalezg prace porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonac¢ badania i pomiary wyrobdw
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi nadzoru do akceptacji. Zbadane i pomierzone winny by¢ wszystkie wtasciwosci i cechy
zapisane w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie rowka pod fawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary rowka co 100 m, jego dna co 300 m. Tolerancja dla szerokosci
wykopu wynosi £2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
a) zgodno$¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni faw z dokumentacjg projektowa. Profil podtuzny
gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweletg. Dopuszczalne odchylenia
mogg wynosi¢ £1 cm. Rzedne nalezy sprawdzac co 100 m.
b) wymiary faw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fawy.
Tolerancje wymiaréw wynosza:

- dla wysokosci £10% wysokosci projektowanej,

29



- dla szerokosci £10% szerokosci projektowanej,

- dla wysokosci oporu +10%.
) réowno$¢ gornej powierzchni taw.
Réwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m
tawy, trzymetrowej taty. Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig tawy i przytozong tatg nie moze
przekracza¢ 1 cm,
d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
— Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ £5 cm i nalezy
je sprawdzac co 500 m.

6.3.3 Sprawdzenie ustawienia obrzezy

Sprawdzenie ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego wykonuje sie zgodnie z wymaganiami pkt
5.5, przy dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktdre moze wynosi¢ £5 cm i nalezy je sprawdzac co 300 m.,

- niwelety gdrnej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktdre powinno wykazywac catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petng gtebokosc.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:
- m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego,
- m (metr) rowka pod obrzeze,
- m3 tawy betonowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 10.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowag, STWIORB i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
- wykonany rowek,
- tawa z dylatacjami,
- wykonana podsypka.

9. PODSTWIORBAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 10.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- zakup i dostarczenie wyrobdw i materiatow,
- wykonanie rowka,
- rozécielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrzeza,
- wypetnienie spoin,
- obsypanie zewnetrznej Sciany obrzeza z zageszczeniem,
- wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-206-1 Beton. Czes$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé¢

3. PN-EN 12620 Kruszywa do betonu

4. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe

5. PN-EN 13242 Kruszywa do zwigzanych i niezwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym, na Drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

6. PN-EN-197-1 Cement. Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

7. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.

8. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

ST - 04.01
NAWIERZCHNIE Z KRUSZYWA MINERALNEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbidr robdt rozbudowy placu im. K.
Nowakowskiego. Lokalizacja inwestycji: plac potozony jest miedzy ul. Przybyszewskiego, Grunwaldzka,
Biatg i Niecatg w Poznaniu (obreb tazarz, arkusz 13 dz. nr 64)

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

- wykonanie podbudowy z kruszywa mineralnego pod nawierzchnie typu HANSE GRAND lub
rownowaznej

- warstwa o grub. 12 cm frakcji 0/31,5 mm

- Wykonanie nawierzchni dynamicznej frakcji 0/16 mm typu HANSE MINERAL badZ réwnowaznej
warstwa grub. 5 cm

- wykonanie wierzchniej nawierzchni frakcji 0/8mm typu HANSE GRAND badZ réwnowaznej warstwa
grub. 3 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia z kruszywa mineralnego - jedna lub wiecej warstw zageszczonej mieszanki, ktora
stanowi warstwe no$ng nawierzchni dla Sciezek spacerowych, alei w parkach, Sciezek rowerowych ,
leSnych, cmentarzy, placéw zabaw, pdl golfowych i innych miejsc przeznaczonych do rekreaciji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.6.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania nawierzchni mineralnych stosuje sie tupki wysokogodrskie, wigzacy zwir i
kamien naturalny. Zastosowany materiat nie moze ulegac¢ kruszeniu sie podczas eksploatacji i nie
pylic. Powinien zachowac¢ odpornos¢ na dziatanie zewnetrznych warunkéw atmosferycznych.

2.3. Wymagania dla materiatow

W celu wykonania nawierzchni mineralnych nalezy uzywac jedynie takiego materiatu, ktory zostat
wyprodukowany z kamienia naturalnego.

Materiat przeznaczony do budowy ciggéw pieszo-rowerowych powinien posiada¢ stosowne atesty oraz
deklaracje swiadczace o dopuszczeniu danego materiatu do obiegu w budownictwie, a szczegdlnosci:
- ocene tolerancji roslin na nawierzchnie mineralng atest higieniczny $wiadczacy o przeznaczeniu do
budowy $ciezek pieszo-rowerowych;

- ocene przydatnosci mieszanek mineralnych do wykonywania warstw dynamicznych oraz wierzchnich
warstw $ciezek pieszych i rowerowych zgodnych z wymaganiami normy DIN 18035-5.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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5.2. Przygotowanie podtoza
Warstwy nawierzchni mineralnych powinny by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie
drobnych czastek gruntu do podbudowy.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej.

Warstwy nawierzchni mineralnej powinny by¢ roztozone w sposdb zapewniajgcy osiggniecie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkdw i rzednych wysokosciowych.

Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac wilgotnosci optymalne;.
Nawierzchnie mozna wykonac przy pomocy uktadarki, belki profilujgcej, piaskarki badz recznie.
Warstwa posrednia wymaga ubicia dynamicznego (wstrzgsarkg lub walcem wstrzagsowym).

Warstwa wierzchnia ubijana jest statycznie przy uzyciu dostatecznie ciezkiego walca. Do mniejszych
powierzchni nadaje sie rowniez ubijarka reczna. Po wywalcowaniu warstwe zamykajacg nalezy lekko
wzruszy¢ za pomocg grabi badZz miotty. Dzieki temu nawierzchnia bedzie chtong¢ wode. W czasie
silnego nastonecznienia nawierzchnie nalezy dodatkowo nawadniac.

Po wykonczeniu wskazane jest chodzenie badz jezdzenie po warstwie wierzchniej.

Ostateczne ubicie nawierzchni uzyskuje sie z reguty po trzykrotnej zmianie warunkéw pogodowych
(stonce —deszcz - stonce itd.).

Nawierzchni mineralnych nie nalezy wykonywac podczas mrozow ani w temperaturze zblizonej do
temperatury zamarzania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te
powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w niniejszej ST

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 1.3.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezgco przekazywane Inzynierowi.

6.3.2. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiadac¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug
PN-B-06714-17 [5].

6.3.3. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 lub wedtug metody obcigzen
ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 3000 m2, lub wedtug zalecen Inzyniera.
6.3.4. Whasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.

Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci
Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
mineralnego.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 10.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni mineralnej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

— zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2.PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
3.PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skfadu ziarnowego

4.PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

5.PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6.PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

7.PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg bezposredniag
8.PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
9.PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowa
10.PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11.PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12.PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie Los Angeles
13.PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
14.PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
15.PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16.PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
17.PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
18.PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19.PN-B-30020 Wapno

20.PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21.PN-5-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
22.PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego
23.PN-5-96035 Popioty lotne

24.BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25.BN-84/6774-02Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych
26.BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaZznika piaskowego

27.BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptytg

28.BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
29.BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
30.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31.Katalog typowych konstrukgcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
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CPV 37535200-9

36



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbidr robdt rozbudowy placu im. K.
Nowakowskiego. Lokalizacja inwestycji: plac potozony jest miedzy ul. Przybyszewskiego, Grunwaldzka,
Biatg i Niecatg w Poznaniu (obreb tazarz, arkusz 13 dz. nr 64)

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Specyfikacja techniczna okres$la zasady prowadzenia robot w zakresie:
- budowy placu zabaw

- budowy sitowni zewnetrznej

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO -
~Wymagania ogdlne”

2.2. Stosowane materiaty

2.2.1. Elementy zabawowe:

- hustawka bocianie gniazdo szt. 1
- Scianka wspinaczkowa szt. 1

- karuzela szt.1

- stupki szt. 5

- megafon szt. 2

- wieza szt. 1

- zZjezdzalnia na gorce szt. 1

- tunel/ tuba przez pagorek szt.1
- regulamin placu zabaw szt. 1

2.2.2. Elementy sitowni zewnetrznej:
- orbitrek (przestawiony) szt.1

- biegacz (przestawiony) szt.1

- twister+wahadto szt.1

- kofa tai chi szt.1

- mini rower szt.2

2.2.3 Elementy matej architektury

- ftawka z oparciem, siedzisko drewniane, konstrukcja metalowa

- kosz na $mieci metalowy

- stojaki na rower metalowe

- fawka tukowa przy murku, siedzisko drewniane, konstrukcja metalowa
- tawka betonowa

2.2.4. Materialy montazowe :

- Kotwy ocynkowane stalowe, zgodnie z instrukcjg producenta

- Stopy fundamentowe beton B20, zgodnie z instrukcjg producenta,
2.2.5. Materiat wypetniajgcy powierzchnie placow:

- nawierzchnia poliuretanowa lita o grubosci 80mm lub 40mm(plac zabaw)
- nawierzchnia mineralna (sitownia zewnetrzna)

Cechy nawierzchni poliuretanowej:

- musi posiadac certyfikat PN-EN 1177:2009 oraz atest PZH
- wodoprzepuszczalna
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- odporna na zmienne warunki atomsferyczne

- nawierzchnia sktada sie z dwdch granula

téow SBR i EPDM

- grubos¢ nawierzchni bezpiecznej dostosowa¢ do HIC 1,8m — 80mm i 40mmgrubosci

Dane dotyczace granulatu wierzchniej warstwy EPDM:

Nazwa granulatu: kolorowy granulat gumowy EPDM typu Virgin/ kolorowy granulat EPDM
Zastosowanie: tereny rekreacji, place zabaw, boiska wielofunkcyjne

Typ materiatu: kauczuk EPDM
Kolor: zielony i biaty
Frakcje: 1.0- 3.5mm

Wiasciwosci Wartos¢ Jednostka Norma
Wiasciwosci fizyczne i chemiczne
Wytrzymato$¢ na rozcigganie: > 6,0 MPa DIN 53 504
Wydtuzenie w chwili zerwania: > 700 lub > 600 % DIN 53 504
Twardosc¢: 60 £ 5Ilub 90 £ 5 | ShoA DIN 53 505
Gestosc: 1,60 g/cm3 DIN EN 1183-1
Zawartos¢ kauczuku EPDM: > 20,0 %
Trwatos¢ koloru: 5-4% DIN EN 20105-A02
Pozostate:
Palnosc¢: Dostepny w klasie | Cfl - sl DIN EN 13501-1
Cfl - s1
Ciezar nasypowy 1,0 -3,5mm 620 g/dm?3 DIN EN ISO 60
Dane granulatu warstwy bazowej SBR
Wiasciwosci Wartos¢ Jednostka Norma
Wiasciwosci fizyczne i chemiczne
Ciezar nasypowy Ok 470 g/dm3
zawartg¢ popiotu Max. 50 % PN-81 /C-04240
Analiza sitowi
Granulki ponizej 1,0 mm Max.1 % PN-71 /C-04501
Granulki powyzej 4,0 mm Max.2 % PN-71 /C-04501

Ksztatt:

Mieszanina roznych ksztattow, czasteczki szesciokatne (kubiczne, heksagonalne).

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO- ,Wymagania ogdlne” pkt5.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO- ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

4.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt
Ogdlne zasady wykonania robot podano w STO - ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

5.2. Montaz urzadzen zabawowych i matej architektury
Zgodnie z instrukcjg producenta.

5.3. Montaz nawierzchni bezpiecznej

Place zabaw powinny zosta¢ wypetnione nawierzchnig poliuretanowg z dokumentacjg projektowg i
przedmiarem robdt. Najwazniejsze aby wszystkie strefy bezpieczenstwa byty pokryte nawierzchnig
bezpieczng. Zabawki o upadkowej do 1,8m warstwg min.60 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STO ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

6.2. Sprawdzenie montazu elementdw matej architektury i elementdéw zabawowych
a) Zgodnie z instrukcjg producenta

b) Zgodnie z obowigzujgcymi normami bezpieczenstwa

6.2. Sprawdzenie migzszosci nawierzchni poliuretanowej
a) Zgodnie z wysokoscig upadkowa danego urzadzenia

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w STO - ,Wymagania ogolne” pkt 9.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest szt. (sztuka) zamontowanego urzadzenia zabawowego i matej architektury,
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonania nawierzchni poliuretanowej

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robo6t podano w STO - ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO - ,Wymagania ogolne” pkt 10.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Obowigzujgce normy dotyczace

Obowigzujg nastepujgce normy dotyczace urzadzen i kontroli bezpieczenstwa na placach zabaw, do
ktérych nalezy sie stosowac:

PN — EN 1176 -1 — 2009 — Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Ogdlne wymagania
bezpieczenstwa i metod badan

PN — EN 1176 -2 — 2009 — Wyposazenie placow zabaw. Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i
metod badan hustawek

PN — EN 1176 -3 — 2009 — Wyposazenie placéw zabaw. Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i
metod badan zjezdzalni

PN — EN 1176 -4 — 2009 — Wyposazenie placéw zabaw

PN — EN 1176 -5 — 2009 — Wyposazenie placéw zabaw. Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i
metod badan karuzeli

PN — EN 1176 -6 — 2009 — Wyposazenie placow zabaw. Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i
metod badan urzadzen kotyszacych

PN — EN 1176 -7 — 2009 — Wyposazenie placéw zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdzania,
konserwacji i eksploatacji
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PN — EN 1176 -10 — 2009 — Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie

PN — EN 1176 -11 — 2009 — Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie

PN — EN 1177 — 2009 — Nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce upadki. Wymagania bezpieczenstwa
i metod badan

Urzadzenia powinny by¢ mocowane zgodnie z wytycznymi producenta i oraz zgodnie z normg PN — EN
1176 -7 — 2009.

PN — EN 1176 -1 — 2009 — Wyposazenie placow zabaw. Ogdlne wymagania bezpieczenstwa i metod
badan

PN — EN 1176 -7 — 2009 — Wyposazenie placow zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdzania,
konserwacji i eksploatacji
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbidr robdt rozbudowy placu im. K.
Nowakowskiego. Lokalizacja inwestycji: plac potozony jest miedzy ul. Przybyszewskiego, Grunwaldzka,
Biatg i Niecatg w Poznaniu (obreb tazarz, arkusz 13 dz. nr 64)

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

Wykonanie instalacji systemu automatycznego nawadniania sktadajgcego zgodnie z Opisem
Technicznym

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami polskimi lub europejskimi
oraz uzytymi w Opisie Technicznym i w przedmiarze robot

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.6.

2. WYROBY BUDOWLANE

2.1. Ogolne wymagania dotyczace wyrobow

Ogdlne wymagania dotyczgce wyrobdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

2.2. Stosowane wyroby

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robédt, zgodne z dokumentacja

projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora

nadzoru/Kierownika budowy

- Sie¢ rurociagéw podziemnych wykonana jest z rur PE- 32mm PE-40 mm, PN 6-10, osadzonych
w gruncie na gtebokosci od 20 do 50 cm. Rury potgczone sg ze sobg specjalnymi ksztattkami,
szczelnie izolujgc caty ukfad.

- Automatyka sterujaca w jej sktad wchodzi sterownik modutowy zasilany bateryjnie, potgczony
jest on z elektrozaworami i z czujnikiem deszczu. Praca jego polega na wystaniu w odpowiednim
czasie impulsu elektrycznego (24 V) na cewke zaworu elektromagnetycznego powodujac jej otwarcie
lub zamkniecie. Czujnik deszczu jest to urzadzenie wspotpracujgce ze sterownikiem i zaworami
elektromagnetycznymi, pochtania opad atmosferyczny i odcina energie zasilajgcg zawory, hatomiast
po ustgpieniu opadow wysycha, z szybkoscig poréwnywalng do wysychania gleby, uruchamiajac
ponownie program nawadniania. Wasciwie zaprogramowany sterownik z czujnikiem deszczu
zapewnia bezobstugowg prace systemu nawadniajgcego podczas catego sezonu (wiosna/jesien).

- Urzadzenia zraszajqce sg to zraszacze wynurzalne o dyszy statej lub obrotowej o réznych
promieniach zraszania oraz zmiennych trajektoriach lotu wody. Zraszacze wynurzalne o statej dyszy
posiadajg promien wylewu wody od 1 m do 6 m. Zalecane sg do nawadniania niewielkich trawnikdw,
rabat kwiatowych oraz krzewow. Zraszacze wynurzalne o dyszach obrotowych wylewajg wode od 4 m
do 15 m, dlatego uzywane sg dla zraszania wiekszych powierzchni trawiastych.

2.3. Sktadowanie
Rury do nawadniania mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wedtug wymiardw.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

42



3.2. Sprzet do wykonania wykopow

Wykonawca powinien posiadac:

- mikrokopke lub koparke stuzgcg do wykonywania waskich wykopdw.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w STWIOR, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru/Kierownika budowy; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru/Kierownika budowy.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWIOR i wskazaniach Inspektora nadzoru/Kierownika
budowy.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
6.

4.2, Transport systemu nawadniania

Transport moze by¢ wykonywany dowolnym sprzetem np. samochodem skrzyniowym i
innymi podobnymi pod warunkiem, Ze nie uszkodzi ani tez nie pogorszy jakosci
transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 7.

5.2. Wykonanie prac

Elementy systemu

* Studzienka rozdzielcza. Jest to plastikowa skrzynka, ktdrg umieszcza sie w centralnym miejscu, ale
tak, by byta niewidoczna. Do skrzynki doprowadza sie rure od ujecia wody, a wewnatrz montuje
rozdzielacz z wylotami (przytaczami) do poszczegdinych sekcji. Kazdg sekcje podtacza sie do
rozdzielacza elektrozaworem, ktory bedzie sie otwierat lub zamykat pod wptywem impulsu
elektrycznego wysytanego ze sterownika - dlatego do studzienki musi by¢ tez doprowadzony przewdd
elektryczny.

* Linie nawadniajace. Poszczegdlne czesci systemu taczy sie rurami z tworzywa sztucznego w linie
nawadniajgce. Stosuje sie do tego elastyczne rury polietylenowe w ciemnym kolorze - by nie rozwijaty
sie w nich glony. Rury majg grubos¢ scianek 2-3 mm i Srednice zewnetrzng 40 mm

* Sterownik. Jest to urzadzenie elektroniczne, w ktdérym programuje sie godziny witgczania i wytgczania
poszczegdlnych sekcji systemu (otwarcia lub zamkniecia elektrozawordw). Moze by¢ zasilany pradem z
sieci lub baterii. Niezaleznie od zaprogramowanych godzin podlewania mozna wybrane sekcje lub caty
system wigczy¢ recznie poza ustalong porg. Skorzystanie z tej funkcji sterownika nie wymaga potem
ponownego programowania — bedzie dziatat zgodnie z zapisanym wczesniej ustawieniem.

* Czujnik deszczu. Jest to urzadzenie elektroniczne, ktdére blokuje wtgczanie sie systemu podlewania,
kiedy pada - albo niedawno padat - deszcz. Czujnik nie reaguje na pierwsze krople deszczu, lecz
dopiero, gdy spadnie od 3 do 25 mm, aby po deszczu system ponownie zaczat dziata¢, wilgo¢ z
czujnika musi odparowac.

* Zraszacze wynurzane. Kiedy nie pracujg, s schowane pod ziemig. Dopiero pod wptywem ci$nienia
wody cze$¢ zraszacza wysuwa sie ku gorze (wynurza).

Wykonanie

- Z ujecia wody wyprowadzamy rure i doprowadzamy jg do miejsca, w ktorym umieszczamy skrzynke
z rozdzielaczem do poszczegdlnych linii nawadniajgcych (sekcji) rozprowadzonych po terenie(realizacja
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wg. Dotaczonego projektu i schematéw w opisie projektu). Kazda z linii doprowadza wode do jednego
rodzaju koncowek nawadniajgcych dobranych do nasadzen.

- Aby cisnienie wody byto odpowiednie do wiasciwego dziatania koncéwek nawadniajacych, zadna
sekcja nie moze by¢ nadmiernie obcigzona, a wiec nie moze by¢ zbyt dtuga.

- Urzadzenia nawadniajgce nalezy tak zamontowac, by odlegtosci miedzy nimi byty réwne ich
zasiegom i czeSciowo na siebie zachodzity.

- Rury i koncowki rozktada sie na powierzchni gruntu zgodnie z projektem i poszczegdlne odcinki
skreca sie ztgczkami PE.

- Wykopy pod rury rozprowadzajgce powinny by¢ wykonane na gtebokos$¢ 0,5m i szerokos¢ 0,4m. Dno
wykopu powinno by¢ réwne i wyprofilowane zgodnie ze spadkiem przewoddéw ustalonych w
dokumentaciji projektowej. Odktad urobku powinien by¢ dokonywany tylko po jednej stronie wykopu,
w odlegtosci, co najmniej 0,7m od krawedzi klina odtamu.

- Wykopy pod rury doprowadzajgce pod zraszacze PE 40 powinny by¢ wykonane na gteboko$¢ 04m i
szerokos¢ 0,4m.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wyprofilowane zgodnie ze spadkiem przewoddw ustalonych w
dokumentacji Projektowej. Odktad urobku powinien by¢ dokonywany tylko po jednej stronie wykopu,
w odlegtosci co najmniej 0,7m od krawedzi klina odtamu.

- Wykonawca powinien przystgpi¢ do montazu systemu po uprzednim wykonaniu wykopow.

-Montaz rur PE
Montaz rur PE 20,PE 32, PE 40, polega na roztozeniu rur w przeznaczonych do tego wykopach oraz na
potaczeniu rur zgodnie z specyfikacja.

-Montaz elektrozaworow
Montaz elektrozaworéw odbywa sie na rurze zasilajgcej PE 40 przy pomocy trojnikow

-Montaz zraszaczy
Montaz zraszaczy odbywa sie na rurze PE 40 przy pomocy kolanka 20”-3/4 GZ, obejmy O 40 oraz rury
PE 20

-Montaz kabla zasilajacego elektrozawory
Montaz kabla zasilajgcego elektrozawory polega na roztozeniu go w odpowiednim wykopie oraz
przytaczeniu elektrozaworow.

-Montaz czujnika deszczu
Czujnik nalezy umiesci¢ w miejscu odstonietym gdzie wystawiony bedzie na warunki atmosferyczne
zblizone do panujacych na podlewanym terenie.

-Montaz sterownika modutowego
Sterownik powinien by¢ podtgczony wewnatrz budynku do Zrddta pradu przy pomocy transformatora
znajdujacego sie w zestawie oraz kablem sterujgcym z elektrozaworami

-Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przystgpi¢ do przykrycia systemu po uprzednim odbiorze montazu systemu.
-Zasypanie rur PE 40

Zasypywanie zmontowanej instalacji dokonywane jest przy pomocy odkfadu z wykopdw , zasypywanie
powinno odbywac sie warstwami po 10-15 cm po czym nalezy zagesci¢ warstwe ubijakiem, wyzsze
warstwy mozna zageszczac ptytg wibracyjng lub stopa.

-Zasypanie elektrozaworéw
Zasypanie elektrozaworéw dokonywane jest przy pomocy odktadu z jednoczesnym posadowieniem
skrzynek do elektrozawordw

-Zasypanie zraszaczy

Zasypywanie zraszaczy dokonywane jest przy pomocy odktadu . Zraszacz powinien by¢ osadzony
prostopadle do powierzchni terenu, gtowica robocza zraszacza powinna znajdowac rowno z terenem.
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6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1 Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych wykopu
podaje tabela 1.

Tabela 1 . Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykopu

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢

badan badan i pomiaréw
i pomiaréow

1 Szeroko$¢ wykopu 1 razy na 100 m

2 Gtebokos¢ wykopu Co 20m

3 Wyrdwnanie dna Co 100m | raz
wykopu

4 Uksztattowanie osi w co 50m m
planie )

6.2.2. Szerokos$¢ wykopu
Szeroko$¢ wykopu nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10cm i -5 cm.

6.2.3. Gtebokos¢ wykopu

Gteboko$¢ wykopu nie powinna rdznic sie od zaprojektowanej o + 10cm i — 10cm

6.2.4. Wyrownanie dna wykopu

Dopuszcza sie nieréwnosci dochodzace do 10% gtebokosci wykopu

6.2.5. Uksztattowanie osi w planie

0s$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £20cm.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych wykopu podaje tabela
1.

Tabela 1 . Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw montazu

Lp Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢
badan badan i pomiaréw
i pomiarow
1 Poprawno$c¢ roztozenia rur 1 raz na poszczegdlnych odcinkach
2 Montaz opasek i przelotéw Nalezy sprawdzi¢ kazdy pojedynczy element
3 Montaz elektrozawordw Nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ zamontowania
kazdego z elektrozaworow
4 Montaz trdjnikow Nalezy sprawdzi¢ kazdy pojedynczy element
5 Montaz zraszaczy Nalezy sprawdzi¢ kazdy pojedynczy element
6 Montaz kabla zasilajgcego 1 raz na poszczegdlnych odcinkach
elektrozawory
7 Montaz czujnika deszczu lraz
8 Montaz sterownika modutowego 1raz

Badania po zmontowaniu systemu

Po zmontowaniu systemu nalezy napetni¢ system wodg. Dokona¢ sprawdzenia
szczelnosci poszczegdlnych elementdw systemu. Zaprogramowac sterownik. Sprawdzi¢
pokrycie powierzchni przez zraszacze. Zala¢ wodg czujnik deszczu i sprawdzi¢ wytaczanie
systemu przez czujnik.

Tabela 1 . Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw montazu

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiardw | Minimalna czestotliwos$¢ badan i pomiardw

1 Zasypanie rur PE63/PE20 lrazna20m

2 Zasypanie elektrozawordw Nalezy sprawdzi¢ kazdy pojedynczy element

3 Zasypanie zraszaczy Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ zasypania kazdego
ze zraszaczy
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:
- m (metr) utozonego systemu nawadniania,
- m (metr) rowka pod nawadnianie,
- szt. zlgczek, sterownika, zraszacz.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 10.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
- wykonany rowek,
- utozenie nawadniania,
- zakopanie nawadniania.

9. PODSTWIORBAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 10.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- zakup i dostarczenie wyrobdw i materiatow,
- wykonanie rowka,
- roztozenie nawadniania,
- montaz ztaczek, zraszaczy, sterownika, studzienki,
- zasypanie nawadniania,
- wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-7218932-01
2. PN-64/H-74056,
3. Pn-B-10729,
4. PN-B-01700,
5. PN-EN1401-1
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej jest wykonanie i odbidr robdt rozbudowy placu im. K.
Nowakowskiego. Lokalizacja inwestycji: plac potozony jest miedzy ul. Przybyszewskiego, Grunwaldzka,
Biatg i Niecatg w Poznaniu (obreb tazarz, arkusz 13 dz. nr 64)

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
zaktadaniem i pielegnacjg zieleni i obejmujg :

- sadzeniem drzew z zaprawg dotéw, wraz z palikowaniem,

- sadzeniem krzewdw

- sadzenie bylin i roslin cebulowych

- wycince drzew i mtodych krzewdw

- zaktadaniem trawnikow z siewu na terenie ptaskim

- rekultywacje trawnikéw

- zakupem i transportem ziemi urodzajnej, zrebkdw drzewnych,
- wykonaniem Scidtkowania z zrebkow drzewnych

- zakupem i transportem materiatow wykonczeniowych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca whasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwdj.
1.4.2. Materiat roslinny — drzewa, krzewy, rosliny jednoroczne.

1.4.3. Bryfa korzeniowa - uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajgcymi jg korzeniami
rosliny.

1.4.4. Forma naturalna - forma drzew zgodna z naturalnymi cechami wzrostu danego gatunku lub
odmiany, z wyraznie wyksztatconym przewodnikiem, nie poddana cieciu formujgcemu.

1.4.5. Forma pienna - forma drzew i niektorych krzewow sztucznie wytworzona w szkdtce z pniami o
wysokosci od 1,80 do 2,20 m, z wyraznym nie przycietym przewodnikiem i uformowang korona.
1.4.6. Forma krzewiasta - forma wiasciwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szkdtce przez
niskie przyciecie przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.

1.4.7. Przewodnik — ped gtowny stanowigcy o$ drzewa.

1.4.8. Pieri— dolna wolna od gatezi cze$¢ przewodnika.

1.4.9. System korzeniowy — zespot korzeni uformowany przez rosline.

1.4.10. Wysokosc rosliny — dtugos$¢ mierzona od nasady pnia do najwyzszej czesci rosliny.

1.4.11. Szerokosci rosliny — odlegto$¢ mierzona w najszerszym miejscu rosliny.

1.4.12. Szkotkowanie — zabiegi agrotechniczne przeprowadzane w szkdtce polegajgce gtdwnie na
cyklicznym przesadzaniu szkotkowanej rosliny lub przycinaniu jej systemu korzeniowego.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-
00.00.0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadac nastepujace charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robét budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajgcych 2 m wysokosci,
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- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przero$nieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

Gleba dowieziona stosowana do nasadzen roslin oraz wykonania trawnikéw musi pochodzié¢ z
rzetelnego zrédta i cechowac sie nastepujgcymi charakterystykami:

- optymalne pH 5,5 - 6,8 (odstepstwo w przypadku roslin o innych wymaganiach glebowych)
- frakcja ilasta 5-25%

- zawartosc substancji organicznej w suchej masie nie mniejsza niz 4%

- chtonnos¢ nie mniejsza niz 25%

- struktura gruzetkowa

- minimalna zawarto$¢ kamieni — maksymalna $rednica kamieni 30mm

- wolna od zanieczyszczen, gruzu, korzeni, nasion, podglebia oraz nie skazona chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozZenia gleby mogg by¢ stosowane komposty, powstajgce w wyniku rozktadu réznych
odpadkéw roslinnych i zwierzecych (np. torfu, fekalidw, kory drzewnej, chwastéw, plewdw), przy
kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapewniajacych
utrzymanie wymaganych cech i wskaznikéw jakosci kompostu. Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb
uzyskuje sie przez kompostowanie torfu z fekaliami i $ciekami bytowymi z osadnikéw, z osiedli
mieszkaniowych. Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a
torf uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrdb uzyskuje sie przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem i osadami z oczyszczalni Sciekéw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesiecy.
Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowaniu gleby pod
zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba.

2.4. Material roslinny sadzeniowy

Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z normg z wymaganiami jakosciowymi drzew
alejowych i krzewdw np. wedtug zalecen jakosciowych ZSP. Wiasciwie oznaczone, tzn. musza mieé
etykiety, na ktdrych podana jest nazwa facinska, forma, producent.
Szczegotowe zalecenia dotyczgce materiatu roslinnego zwarte zostaty w opisie do projektu.

Wykonawca odpowiada za jako$¢ dostarczonego materiatu roslinnego. W przypadku

dostarczenia materiatu niezgodnego z zapisami w SIWZ oraz SST, Wykonawca ponosi koszty wymiany,
transportu roslin oraz odpowiada za ewentualne opdznienia w zakonczeniu prac spowodowane
koniecznoscig ich wymiany. Takie opdznienia nie bedg podstawg do aneksowania terminu
umowy/zlecenia.
Wymagania ogolne:
Sadzonki powinny by¢ odpowiednio uformowane z zachowaniem charakterystycznych cech
gatunkowych i odmianowych oraz posiadac cechy:
- wyraznie uformowany pak szczytowy przewodnika
- przewodnik prosty, widoczny
- dobrze zabliznione blizny na przewodniku
- wyraznie widoczny przyrost roczny prosto wydtuzajacy przewodnik
- prawidtowo rozwiniety system korzeniowy z licznymi korzeniami wiosnikowymi widocznymi
na korzeniach szkieletowych
- u rodlin sadzonych z brytg korzeniowg system korzeniowy powinien by¢ odpowiednio
wyksztatcony i nieuszkodzony
- pedy korony nie powinny by¢ przyciete
- pedy korony u drzew i krzewdw powinny by¢ rownomiernie rozmieszczone
Wady niedopuszczalne:
- uszkodzenia mechaniczne roslin
- uszkodzenia pgka szczytowego przewodnika
- widoczne $lady zerowania szkodnikow
- widoczne objawy chorobowe
- odrosty z podktadki
- uszkodzenie i zmarszczenie kory na czesciach nadziemnych i podziemnych
- Zle uformowana korona — wystepowanie dwdch i wiecej przewodnikéw
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- przesuszenie bryty korzeniowej
- Zle zrosniete miejsce szczepienia

2.5. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych
gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy skfad gatunkowy, klase,
numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawartosc¢
azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie

transportu i przechowywania.

2.7 Zrebki drzewne

Materialy wykonczeniowe powierzchni terenu wystepujg w otoczeniu nasadzen drzew, krzewdw.
Wykonczenie powierzchni terenu powinno zosta¢ wykonane po zakonczeniu sadzenia roslin. Do
Sciotkowania mis i rabat nalezy uzy¢ przekompostowanych zrebkéw drzewnych (70 % drzew
lisciastych), o frakcji 20 — 40 mm.

2.8 Pozostate elementy

System stabilizacji drzew w postacie palikéw drewnianych impregnowanych o wymiarach fi 8cm, wys.

250cm w ilosci 3 szt/drzewo oraz rygli poprzecznych w ilosci 12szt/drzewo (jeden rzad na gorze, 3
rzedy przy ziemi).

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazac sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:
- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,
- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikow,
- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,
- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki),
- fopat, grabi, taczek,
- sprzetu do podlewania roslin,
- sprzetu do pielegnacji zadrzewien : pity mechaniczne, pity reczne, wysiegnik koszowy
samojezdny, siekiery.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 6.

4.2. Transport materialéw do wykonania nasadzen

Transport materiatu szkétkarskiego powinien by¢ przeprowadzony w zamknietym odpowiednio
dostosowanym samochodzie

Przy transporcie nalezy zwrdcic szczegdlng uwage na:

- zabezpieczenie bryty korzeniowej

- zapewnienie odpowiedniej wilgotnosci i temperatury systemu korzeniowego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy metoda transportu roslin spetnia wymienione standardy.
Wykonawca odpowiada za dostarczenie catego materiatu roslinnego. Wszelkie uszkodzone okazy,
wykazujgce zty stan jakosciowy tj. uszkodzony system korzeniowy, objawy chorobowe muszg by¢
natychmiast wymieniane na nowe na koszt Wykonawcy.

Nie przewiduje sie dtugiego okresu przechowywania materiatu szkétkarskiego na placu budowy.
Wykonawca zobowigzany jest przygotowad uprzednio miejsca dla nasadzen.
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W przypadku krétkotrwatego przechowywania roslin nalezy umiesci¢ je w miejscu zacienionym,

ostonietym od wiatru, nie dopuszczajgc do przesuszeniu bryty korzeniowej. W tym celu najlepiej
zadotowac rosliny, a ich korzenie obsypac substratem. Rosliny w kontenerach nalezy rozstawi¢ w
miejscu zacienionym z mozliwoscig ich podlewania.

Droge dojazdowa nalezy uzgodnié¢ z Zamawiajgcym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych z trawnikami sa nastepujace:
- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemie urodzajng teren powinien by¢ obnizony w
stosunku do gazonow lub kraweznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemie urodzajng (ok.
10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),
- przy zaktadaniu trawnikdw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac sie 2 do 3 cm
nad terenem,
- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,
- ziemia urodzajna powinna byc¢ rozscielona rowng warstwg i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,
- przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowac watem gtadkim, a potem watem -
kolczatka lub zagrabic,
- siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,
- okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,
- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2, chyba ze SST
przewiduje inaczej,
- na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m2, chyba ze SST przewiduje
inaczej,
- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatkg,
- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyrownania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastgpito przez watowanie kolczatkg, mozna juz nie stosowac watu gtadkiego,
- mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

5.2.2. Regeneracja istniejacych trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych regeneracjg trawnika sg nastepujace:

- okres regeneracji trawnika nalezy przewidzie¢ na pozne lato (przetom VIII/IX) lub wczesng
jesien lub na wiosne (od 15 IV do 15 V),

- pierwszym elementem regeneracji jest dwukrotna wertykulacja trawnika na krzyz z
wygrabieniem filcu

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- istniejgca trawa nisko skoszona

- trawnik nalezy dosia¢ (wymagania jak w 5.2.1)

- wysiac¢ nasiona wolnodziatajgce w dawce podanej przez producenta

5.2.3. Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikdw jest koszenie:
- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos$¢ okoto 10 cm,
- nastepne koszenia powinny sie odbywac¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,
- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z 1-miesiecznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkéw klimatycznych Polski mozna
przyjac pierwszg potowe pazdziernika),
- koszenia trawnikdw w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywac czesto i w regularnych
odstepach czasu, przy czym czestos¢ koszenia i wysokosSc¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku

51



wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; $rodki chwastobdjcze o
selektywnym dziataniu nalezy stosowac z duzg ostroznoscig i dopiero po okresie 6 miesiecy od
zatozenia trawnika.

Trawniki wymagajg nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki
nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewnic¢ skfadniki wymagane w poszczegdlnych
porach roku:

- wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,
- od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajac dawki potasu i fosforu,
- ostatnie nawozenie nie powinno zawierac azotu, lecz tylko fosfor i potas.

5.3. Sadzenie roslin

= Przed przystgpieniem do prac nasadzeniowych nalezy oczyscic teren z resztek pobudowlanych
oraz wyznaczy¢ miejsca nasadzen zgodnie z dok. projektowa. Do Wykonawcy nalezy
wywiezienie zanieczyszczen na witasny koszt.

= Sadzenie roslin nalezy wykona¢ w odpowiednich warunkach pogodowych i przy normalnej
wilgotnosci podtoza

» Prace nalezy wstrzymac jezeli warunki pogodowe mogg niekorzystnie wptyngé na jakos¢ i
zdrowotnos¢ roslin. Nie nalezy przeprowadzac prac podczas mrozéw, silnych upatéw i susz oraz
po okresie dtugotrwatych i silnych opadow

» Nalezy unika¢ warunkéw, ktdére utrudniajg przyjecie sie roslin tj. doty zalane wodg, zbite
podtoze, zmarznieta ziemia oraz silne, wysuszajgce mrozne wiatry

= Termin sadzenia jest uzalezniony od formy sadzonej rosliny:

- rosliny z brylg korzeniowg nalezy sadzi¢ jesienig (po opadnieciu lisci) lub wczesng wiosng
(przed rozwojem lisci). Zabrania sie przeprowadzenia prac podczas mrozow i mroznych wiatrow.
- rosliny kontenerowe mozna sadzi¢ przez caty rok pod warunkiem panowania odpowiednich
warunkéw pogodowych i glebowych.

= Rosliny nalezy rozmiesci¢c w miejscach wyznaczonych na rysunkach. Rosliny powinny byc
posadzone w pozycjach oraz ilosciach wyznaczonych na projekcie, a stosowany materiat
szkotkarski powinien byé w catosci wyrownany i dopasowany ksztattem tak aby uzyskac

zamierzony efekt projektowy.

5.3.1 Pielegnacja drzew
Pielegnacja w okresie gwarancyjnym (w ciggu 3 lat po posadzeniu) polega na:

- podlewaniu, (nowo posadzone drzewa powinny by¢ nawadniane 3 razy w tygodniu w ciggu dwoch
pierwszych tygodni po posadzeniu a nastepnie co tydzien lub dwa przez pierwszy sezon wegetacji),

- utrzymaniu przepuszczalnej wierzchniej warstwy ziemi wokot drzew,

- odchwaszczaniu ziemi,

- uzupetnianiu Sciofki,

- usuwaniu odrostow korzeniowych,

- kontrolowaniu chordb i szkodnikéw,

- poprawy struktury i wygladu drzew,

- poprawianiu misek,

- wymianie uschnietych i uszkodzonych drzew,

- wymianie zniszczonych palikdw i wigzadet,

- ciecia sanitarne, korygujace, przeswietlajace, formujace i odmtadzajace,

- ksztattowanie poprzez ciecia, w taki sposob aby nie traci¢ ksztattu i rzeczywistego pokroju drzewa

- utrzymanie korony drzewa w formie przewodnikowej
- przycieciu ztamanych, chorych lub krzyzujacych sie gatezi (ciecia pielegnacyjne i formujace),
leczeniu uszkodzen.

5.3.2. Zabezpieczenie drzew podczas budowy
Ogolne zagro zenia podczas prac budowlanych:

Podczas prac budowlanych czesto dochodzi do zmian gestosci gleby lub do umocnienia nawierzchni

tuz przy strefie korzeniowej co moze prowadzi¢ do zaduszenia drzewa. Takze ruch pojazdow ciezkich i

praca maszyn budowlanych moze spowodowac mechaniczne lub termiczne uszkodzenie pnia lub

korzeni. Nieprawidtowe sktadowanie materiatow budowlanych jest czesto przyczyng zatrucia korzeni
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lub oparzenia listowia. To wszystko prowadzi do redukcji drzewostanu. Aby temu zaradzi¢ nalezy
zabezpieczy¢ drzewa podczas prac budowlanych.

Cel:

Sposoby zabezpieczania drzew istniejacych oraz przeciwdziatania negatywnym skutkom
wykonywanych prac.

Zageszczenie gruntu

Opis zagro zenia:

Przyczyn zageszczenia gruntu wokot drzewa jest wiele: ruch pojazddw, udeptywanie, nieprawidtowe
sktadowanie materiatdw, umacnianie nawierzchni (nawierzchnie bitumiczne czy ziemne itp.) oraz
stawianie budynkéw tymczasowych. To prowadzi do zmniejszenia ilosci tlenu glebowego z 12-20% do
1-12%. Przy tak niskim procencie tlenu w glebie, korzenie majg ograniczone lub uniemozliwione
oddychanie. Ubijanie lub udeptywanie gleby prowadzi do zniszczenia struktury gruzetkowej a tym
samym do ograniczenia wsigkanie wody opadowej i zniszczenia zycia biologicznego w glebie.

Rozwi gzania:

Nie wolno w obrebie drzewa sktadowac materiatow chemicznych i fizycznych szkodliwych dla korzeni

i gleby (np. beton, chemikalia, wapno) a takze impregnowanych desek. W razie koniecznosci (po
zezwoleniu inwestora) mozna sktadowac materiaty nie zanieczyszczajgce glebe (stal,
nieimpregnowane deski itp.) a takze postawi¢ budynek tymczasowy. Jednakze podczas tych czynnosci
nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ drzewo poprzez ogrodzenie go palami. Ziemia pod drzewem
powinna by¢ pokryta 0,2 m warstwa zwiru, drobnego ttucznia lub grysu (nie wolno jednak stosowa ¢é
wapieni gdyz zmieniajg one pH gleby. W razie nie zabezpieczenia gleby pod drzewem przed
ugniataniem nalezy usung¢ zageszczenie gleby (jednakze jest to trudne i tatwiej jest temu zapobiec).
Mozna to zrobi¢ poprzez powierzchniowe spulchnianie gleby, wysiew gteboko korzenigcych sie roslin
motylkowych (tubin), reczng wymiane powierzchniowej warstwy gleby.

Prace ziemne

Opis zagro zenia:

Prace ziemne to najczesciej wykopy pod fundamenty budynkdw, mury oporowe lub pod ogrodzenia, a
takze w celu potozenia kabli, rurociggow, kraweznikéw itp. Przez te dziatanie uszkodzeniu moze ulec
system korzeniowy drzewa. Najbardziej narazong czescig korzenia jest jego system wiosnikowy czyli
najdrobniejsze korzenie, ktére pobierajg wode z gleby.

System korzeniowy wolno rosngcego drzewa siega do ok. 60 cm. Podczas prac budowlanych moze

on ulec uszkodzeniu mechanicznemu (np. przez sprzet) co spowoduje jego redukcje, ale takze moze
ulec przemarzaniu lub przesychaniu na skutek jego odkrycia. Zagrozenie przemarzaniem i
przesuszeniem korzeni zwieksza dtugi okres otwarcia wykopu oraz nieprawidtowy termin prac
ziemnych. Najbardziej grozne jest przeprowadzanie prac zimg (-ze wzgledu na duze zagrozenie
przemarzniecia odkrytych korzeni) oraz latem (- ze wzgledu na mozliwo$¢ wysychania systemu
korzeniowego oraz szybkiej utraty wody). Dlatego aby nie naraza¢ drzew na tego typu uszkodzenia
nalezy rozpocza¢ prace ziemne jesienig gdy opadng liScie (-jest to pora idealna dla drzew) oraz
ograniczy¢ mozliwie jak najbardziej czas, w ktorym korzenie bedg odstoniete.

Prace ziemne przy korzeniach powinno sie wykonywac recznie bez uzywania sprzetu ciezkiego. W
przeciwnym razie maszyny zniszczg korzenie ale takze warstwe wokét nich. Na skutek mechanicznego
uszkodzenia dostang sie do korzeni grzyby (zwiekszy sie rozktad korzeni) ale takze wektory réznych
chorob co w efekcie moze spowodowac zamieranie drzewa.

Rozwi gzania:

Podstawowym zabiegiem ochrony systemu korzeniowego jest zastosowanie ekranu korzeniowego.
Ekrany te majg pomdc w regeneracji systemu wtosnikowego (najdrobniejszych korzeni) dlatego nalezy
je zaktada¢ w odlegtosci powyzej 2/3 zasiegu korzeniowego liczac od pnia. Zaktadanie ekranu nalezy
przeprowadzi¢ rok przed rozpocz eciem prac ziemnych w odlegtosci 50 cm od przewidywanego
wykopu. Nalezy wykopac recznie row o gtebokosci systemu korzeniowego (lub gtebokosci wykopu,
ale nie gtebiej niz 2 m). Po wykonaniu rowu trzeba odcigc¢ korzenie i zabezpieczy¢ je odpowiednim
$rodkiem przed infekcjg. Od strony przewidywanego wykopu nalezy zamontowac paliki, na ktérych
umieszcza sie druty i tkanine workowa. Cato$¢ zasypa¢ dwiema warstwami: gtebsza- stanowi martwica
mineralna (pospdtka zwirowo-piaskowa) oraz powyzej- substrat ziemny urodzajny sktadajacy sie z
60% ziemi kompostowej, 20% piasku i 20% torfu. Cato$¢ zakopanego rowu intensywnie podlewac.

5.4 Usuniecie drzew i krzewow
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Prace nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa Inwentaryzacja dendrologiczna

Roboty zwigzane z usunieciem drzew i krzewdw obejmuija:

- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzewow,

- wywiezienie pni ha wskazane przez inwestora miejsce

- wywiezienie karpiny i gatezi poza teren budowy, na miejsce wyspecjalizowanych kompostowni lub
rozdrobnienie na materiat biodegradowalny

- zasypanie dotow po wykarczowanych drzewach.

Wymagania:

- Przed przystgpieniem do prac przy wycince drzew nalezy dokonac wizji w terenie, a nastepnie
zabezpieczyc¢ teren przez wydzielenie stref bezpieczenstwa.

- Nalezy przygotowac pien do Sciecia poprzez wyczyszczenie i okorowanie podstawy pnia.

- Nastepnie $cinac konary drzewa i powoli spuszczac je na linach w dot, w przypadku na brak
mozliwosci potozenia catego drzewa.

- Uprzatng¢ gatezie i obali¢ pien drzewa

- W celu usuniecia karpy korzeniowej nalezy wykonac wykop i poodcina¢ gtéwne korzenie, a nastepnie
maszynowo wybrac karpe z ziemi, zachowujac szczegolng uwage przy pracach w poblizu infrastruktury
podziemnej

- Drewno, karpe korzeniowg i gatezie nalezy utozy¢ w stosy i wywiez¢.

- Doty powstate po usunieciu korzeni nalezy wypetnic ziemig urodzajna.

- Krzewy nalezy usuwac poprzez Sciecie reczne wszystkich gatezi na wys. 0,5m od poziomu gruntu, a
nastepnie pozostatg czes¢ z systemem korzeniowym wykopa¢ recznie lub mechanicznie zachowujac
szczegolng uwage przy pracach w poblizu infrastruktury podziemnej.

- Po usunieciu korzeni krzewow powstate doty nalezy wypetni¢ ziemig urodzajna.

- Dopuszcza sie rozdrobnienie gatezi na zrebki drzewne za pomocg specjalistycznego sprzetu — rebaka
do gafezi.

- Nie dopuszcza sie spalania materiatu roslinnego na miejscu.

- Materiat roslinny pochodzacy z wycinki nalezy wywiez¢ na uzgodnione z Zamawiajgcym miejsce jak
WYyze€j

- Wykonawca musi uporzadkowac teren po wykonanych robotach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Kierownik robdt powinien posiadaé wyzsze wyksztatcenie ogrodnicze oraz minimum 3

letnie doswiadczenie w koordynacji prac.

Kontroli bedzie podlegata ziemia urodzajna. Wykonaweca jest zobowigzany do przeprowadzenia
badan podtoza w Okregowej Stacji Chemiczno-Rolniczej w Poznaniu przy ul. Sieradzkiej 29, Poznan,
61 868 97 51 oraz przedstawienia wynikow Pracowni Projektowe]j oraz Inwestorowi.

Kontrola robét zwigzanych z nasadzeniami roslin dotyczy:

- zgodnosci realizacji nasadzen z projektem (zgodnos$¢ miejsca, rozstaw),

- zgodnos¢ gatunkowa, odmianowa oraz ilosciowa wykonanych nasadzen z projektem,

- jakos¢ posadzonego materiatu (w tym zdrowotnos$é, zgodnos$é parametréw roslin z projektem)

6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikdw polega na sprawdzeniu:
- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
- okresélenia ilosci zanieczyszczen (w m3),
- pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,
- wymiany gleby jatowej na ziemie urodzajng z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
- ilosci rozrzuconego kompostu,
- prawidtowego uwatowania terenu,
- zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,
- gestosci zasiewu nasion,
- prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikdw i ich odchwaszczania,
- okreséw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
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- dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robdt przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

- prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

- obecnosci gatunkdw niewysiewanych oraz chwastow.

6.3. Nasadzenia roslin
Kontrola robdt w zakresie sadzenia i pielegnacji drzew polega na sprawdzeniu:
- wielkosci dotkdw pod drzewa oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
- zaprawienia dotkow ziemig urodzajng, i jakosci ziemi urodzajnej,
- zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacjg projektowa w zakresie miejsc i metody
sadzenia, gatunkéw i odmian, odlegtosci sadzonych roslin,
- materiatu roélinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego, pokroju,
wieku, zgodnosci z normami: PN-R-67023 [3], oraz wymaganiami dokumentacji projektowej i
ST,
- opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,
- prawidtowosci osadzenia pali drewnianych przy drzewach formy piennej i przymocowania do
nich drzew,
- odpowiednich termindéw sadzenia,
- wykonania prawidtowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,
- prawidtowego roztozenia Scidtki ,
- prawidtowych cie¢ po posadzeniu
- wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych drzew,
- zasilania nawozami mineralnymi.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikdw i kwietnikéw z roslin jednorocznych, dwuletnich i
wieloletnich,

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 10.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt
10. Zgodnie z dokumentacjg projektowa nalezy wykonac ilosci robot ujete w przedmiarze robot
stanowigcym zatgcznik do projektu.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuje:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- zakfadanie trawnikow,
- pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.
Cena wykonania 1 m2 rabat obejmuje:
- przygotowanie podtoza (wymiana gleby, dodanie kompostu),
- zasadzenie materiatu roslinnego,
- Scidtkowanie terenu
- pielegnacje: podlewanie, odchwaszczanie, nawozenie, zabezpieczenie na okres zimy.
Cena nasadzen 1 rosliny obejmuje:
- przygotowanie podtoza (wymiary dotéw, wymiana gruntu),
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- zasadzenie materiatu roslinnego, (system palikowania)

- Sciétkowanie terenu

- pielegnacje: podlewanie, odchwaszczanie, nhawozenie, zabezpieczenie na okres zimy.
Cena wykonania wycinki obejmuje:

- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzewodw,

- wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza obszar opracowania w miejsce uzgodnione z

inwestorem, lub zrebkowanie gatezi,

- zasypanie dotéw,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-G-98011 Torf rolniczy
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
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