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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania techniczne wykonania i odbioru robdt pomiarowych w ramach
realizacji zadania:
Budowa pomostu na Stawie Rozlanym w Poznaniu
w ramach zadania pn. ,Zagospodarowanie terenu Szacht”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), bedgca uzupetnieniem ogdinej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot pomiarowych i obejmuja:
+ zakup materiatéw do wyznaczania punktéw sytuacyjnych i wysokosciowych
oraz dostarczenie ich na plac budowy,
+ wyznaczenie lokalizacji i docelowych rzednych poszczegdlnych
elementéw przedsiewziecia.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne 2z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pktl.4.

1.5. Ogdolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania , oraz za
zgodno$¢ z dokumentacjq i niniejszg SST, OST "Wymagania ogdlne" oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wyznaczenie zarysu obiektow winno by¢ wykonane z doktadnoscig £1cm.
Wyznaczenie i przenoszenie punktow wysokosciowych winno odbywac sie
z doktadnoscig £0,5cm.

Punkty zarysu obiektéw winny by¢ stabilizowane w sposdéb trwaty
i zabezpieczone przed zniszczeniem lub przeniesione poza obszar robot w sposéb
pozwalajacy na ich odszukanie lub jednoznaczne odtworzenie.

Osnowa geodezyjna podlega ochronie na podstawie odrebnych przepisow.

Po zakonczeniu budowy Wykonawca obowigzany jest przedstawié
geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg remontowanego obiektu.

Po zakonczeniu budowy najpdzniej do terminu odbioru ostatecznego
kierownik budowy zobowigzany jest do przygotowania dokumentacji
powykonawczej zgodnej z Rozdz. 6 Rozporzadzenia Rady Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu
opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci obowigzujacych
w budownictwie. ( Dz.U. 1995 Nr 25, poz.33 z p6zn. zm.)
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2. MATERIALY

Materiatami pomocniczymi do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST
sq paliki drewniane, farba do ew. opisdw, gwozdzie, prety stalowe. Stosowane
materiaty winny zapewni¢ mozliwo$¢ wykonania robdt z zadang doktadnoscia,
a trwatos$¢ winna byc¢ zapewniona tylko na czas trwania robot.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do prac pomiarowych

Do wykonywania robét zwigzanych z pomiarami nalezy stosowac sprawny
sprzet i narzedzia.

Roboty pomiarowe zwigzane z niwelacjg wykonac niwelatorem i tatg oraz
réoznego rodzaju dalmierzami.

Dopuszcza sie uzywania w trakcie robot dla celdw kontrolnych
i orientacyjnych taty stalowej o dt. 4,0 m odpowiednio wykonanej i sprawdzonej.

4. TRANSPORT
Ogodélne wymagania dotyczace transportu podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5.

5.2. Zasady przeprowadzania prac pomiarowych

Wyznaczenie zarysu obiektéw oraz punktéow wysokosciowych powinno by¢
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Wyznaczeniu podlega¢ winny punkty charakterystyczne z planu
sytuacyjnego w odlegtosciach zapewniajgcych minimum wzajemng widocznosc.
Wyznaczone potozenie nawierzchni, alejek i punktdw wysokos$ciowych jest
podstawg prac pomiarowych przy robotach i pomiarach kontrolnych.

Wyniki pomiardow oraz wszelkie ewentualne watpliwosci powinny by¢é
skonsultowane z Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 6.

6.2. Badania po wykonaniu robot
Sprawdzenie jakosci robdét polega na ocenie zgodnosci pomiarow
i wytyczonych punktéw oraz rzednych z dokumentacjg projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 8.

8.2. 0dbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie
ilosci i jakosSci pomiardw.

8.3. Odbiér koncowy

Geodezyjne pomiary powykonawcze winny zostaé wykonane zgodnie
z odrebnymi przepisami geodezyjnymi najpozniej do dnia odbioru koncowego,
t.j. do zdania dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2010 Nr 243,
p0z.1623 z pézn. zm.)

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 roku
w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych
obowigzujgcych w budownictwie (Dz.U. 1995 Nr 25 poz.133 z pdzn. zm.)

3. Instrukcja Techniczna 0-1 ,0gdlne zasady wykonania prac geodezyjnych” oraz
G-2, G-3, G-4

4. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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_RP- 01.02.
WYROWNANIE TERENU

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych z wyréwnaniem
terenu w ramach realizacji zadania:
Budowa pomostu na Stawie Rozlanym w Poznaniu
w ramach zadania pn. ,Zagospodarowanie terenu Szacht”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), bedgca uzupetnieniem ogdinej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia niniejszej SST dotycza wyrdwnania catego terenu przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z realizacjq docelowych elementéw
zagospodarowania terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe s zgodne =z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepujq.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- spycharko - tadowarki,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST RP-00.00.
»~Wymagania ogdlne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5. Nalezy rowniez zastosowac sie do odpowiednich obowigzujacych
przepiséw dotyczacych gospodarki odpadami ochrony srodowiska.
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5.2. Wykonanie roboét
Roboty obejmujg wyrdwnanie terenu inwestycji przy uzyciu sprzetu do
robot ziemno budowlanych dla potrzeb wykonania pomostu i utwardzonego
dojscia oraz wstepnego przygotowania terenu pod trawniki i nasadzenia.
Wszystkie odpady powstajace podczas robdét nalezy usungé z placu
budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdine" pkt 6.

Kontrola jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robdt.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z robotami niwelacyjnymi jest 1m
niwelowanego terenu.

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inspektora
Nadzoru.

2

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 8.

8.2. Warunki odbioru robot

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu robot do odbioru przez
Wykonawce. Odbiéor powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robat.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania roboét obejmuje wyrdéwnanie podfoza i uporzadkowanie
terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz.U. 2001 Nr 62, poz. 628
z pozn. zm.)

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2010 Nr 243,
poz.1623 z pézn. zm.)

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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RP-01.03. ]
KARCZOWANIE DRZEW I KRZEWOW

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych z karczowaniem
drzew i krzewdw w ramach realizacji zadania:
Budowa pomostu na Stawie Rozlanym w Poznaniu
w ramach zadania pn. ,Zagospodarowanie terenu Szacht”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), bedgca uzupetnieniem ogdinej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z:
- wycinaniem drzew z frezowaniem pni,
- wykarczowaniem krzewow,
- zrebakowaniem gatezi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wycinania i karczowania drzew i krzewow
Do wykonywania robdt zwigzanych z karczowaniem drzew i krzewow nalezy

stosowac:

- pity mechaniczne,

- specjalne maszyny przeznaczone do usuwania pni, np. frezarki,

- specjalne maszyny do rozdrabniania gatezi i innych odpadéw pochodzenia
organicznego, np. rebak;

- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac
zwigzanych z usuwaniem i karczowaniem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 4.
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4.2. Transport pni i karpiny
Pnie i karpine oraz zrebki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt5.

5.2. Zasady karczowania drzew i krzewow

Roboty zwigzane 2z karczowaniem drzew obejmujg wyciecie drzew
z frezowaniem pni, wywiezienie pni poza teren budowy na wskazane miejsce,
wykoszenie krzewdéw, zrebkowanie gatezi oraz uporzadkowanie terenu.

Usuwanie drzew i krzewdédw nie wymaga uzyskana przez Zamawiajacego
urzedowej decyzji na usuniecie drzew i krzewow. Wskazane jest jednak z uwagi
na znaczng liczbe gniazdujacych w poblizu ptakdéw, aby wycinke drzew
wykonywac poza okresem legowym ptakéw.

Po usunieciu drzew nalezy wykarczowaé czesci podziemne drzew do
gtebokosci 20 cm ponizej docelowego poziomu terenu.

W miejscach dokopdw i tych wykopdéw, z ktérych grunt jest przeznaczony do
robot zwigzanych z wykonaniem uktadu komunikacyjnego, teren nalezy oczyscié
z roslinnosci, sfrezowad pnie i usungé czesci korzeni tak, aby zawartos¢ czesci
organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w ciagi piesze nie
przekraczata 2 %. W miejscach ciggow pieszych teren nalezy oczysci¢ tak, aby
czesci roslinnosci nie znajdowaty sie na gtebokosci do 20 cm ponizej niwelety
robot ziemnych.

Roslinnos¢ istniejaca na terenie robdt, nie przeznaczona do usuniecia,
powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli
roslinnos¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez
Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy.

Istnieje prawdopodobienstwo, ze gatezie czesci drzew rosngcych w rejonie
obszaru inwestycji oraz na trasie przejazdu sprzetu, a nie przewidziane do
usuniecia, moga wchodzi¢ w kolizje z czesciami maszyn. W takim przypadku
nalezy przycig¢ te gatezie zgodnie z zasadami chirurgii drzew, ograniczajac ciecia
do niezbednego minimum.

5.3. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

SposOb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien byc¢
zgodny z ustaleniami lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na zrebki za pomocg
specjalistycznego sprzetu, to sposéb wykonania powinien odpowiadac¢ zaleceniom
producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbce powinny by¢
usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Zrebki mozna wykorzysta¢ do Sciétkowania posadzonych roslin.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Badania po wykonaniu roboét

Sprawdzenie jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci
usuniecia drzew, sfrezowania pni, wykarczowania krzewdéw i wyrdwnania terenu
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oraz przeprowadzenia cie¢ pielegnacyjnych. Zageszczenie gruntu wypetniajgcego
doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w obowigzujacych
normach dotyczacych robét ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogodlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych jest:
- 1 szt. $cinania i karczowania drzewa,
- 1 m? karczowania krzewow,
- 1 kmpl zrebakowania gatezi.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 8.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie
dotéw sfrezowaniu pni, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug
pkt 7.
Cena wykonania robot zwigzanych z karczowaniem drzew i krzewow
obejmuje:
- wyciecie drzew z karczowaniem karpin,
- karczowanie krzewdw,
- wywiezienie pni i pozostatej grubizny poza teren budowy,
- przerobienie gatezi na zrebki,
- wyrdéwnanie terenu i uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U. 2004 Nr 92,
poz. 880 z pézn. zm.)
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RP-01.04.

WYWOZ ODPADOW STALYCH
SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sag
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z usunieciem
i wywozem odpaddw statych w ramach realizacji zadania:
Budowa pomostu na Stawie Rozlanym w Poznaniu
w ramach zadania pn. ,Zagospodarowanie terenu Szacht”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), bedgca uzupetnieniem ogdinej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wywozem odpaddéw statych powstajacych podczas
prowadzenia robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt1.5.

2. MATERIALY
Nie dotyczy.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wywozu odpadow statych

Do wykonania robét zwigzanych z wywozem odpadéw statych zalegajacych
na terenie budowy moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- koparko - tadowarki,
- niewielkie samochody ciezarowe,
- drobne narzedzia reczne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogolne" pkt 4.
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4.2. Transport odpadow stalych

Odpady state nalezy przewozi¢ sSrodkami transportu samochodowego.
W celu unikniecia ryzyka rozsypywania sie odpaddéw, nalezy zabezpieczy¢ je na
czas transportu odpowiednig siatkg ochronng. Konieczne jest réwniez uzywanie
do przewozenia odpadéw przyczep i pojemnikdw o szczelnym dnie w celu
zabezpieczenia przed ew. wyciekami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5. Nalezy réwniez zastosowac sie do odpowiednich obowigzujgcych
przepiséw dotyczacych gospodarki odpadami.

5.2. Usuwanie odpadow statych

Roboty obejmujg zebranie i wywo6z z terenu budowy wszystkich odpadéw
statych powstajacych podczas prowadzenia robdét, zgodnie z dokumentacjq
projektowq, SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru oraz utylizacja ich
zgodnie z obowigzujgcymi regulacjami prawnymi.

Roboty zwigzane z usuwaniem odpadéw statych mozna wykonywad
mechanicznie przy uzyciu sprzetu wymienionego w pkt 3.2. lub recznie w sposoéb
okreslony w SST lub przez Inspektora Nadzoru.

W ramach robot zwigzanych z wywozem odpaddéw statych nalezy dokonac:

- zatadunku mechanicznym lub recznym odpadéw na samochody ciezarowe
0 szczelnym dnie i zabezpieczeniu ich przed rozsypywaniem na czas
transportu,

- utylizacja odpaddw zgodna z obowigzujacymi regulacjami prawnymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST RP-00.00. ,,Wymagania
ogdlne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robot zwigzanych z wywozem odpaddw statych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania

ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z usuwaniem odpaddéw statych jest
m?> wywiezionych odpaddw.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania

ogdlne" pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST RP-00.00.
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~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
- zafadunek na samochody i wywiezienie odpaddéw statych,
- wyrdéwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz.U. 2001 Nr 62, poz. 628
z pézn. zm.)

2. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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