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1. WSTEP
1.1.  PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
zabezpieczeniem drzew i krzewdw na czas budowy na terenie spacerowo — parkowym przy ul. Gluszyna w Poznaniu.

W celu petnego zrozumienia zakresu rob6t, standardéw materiatéw i wykonania rob6t niniejszg Specyfikacje Techniczng nalezy rozpatrywac
fgcznie z pozostatymi dokumentami, stanowigcymi Opis przedmiotu zamowienia.

1.2, ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej stanowig wymagania dotyczace:

e wykonania wszystkich czynnosci zwigzanych z ochrong i zabezpieczeniem drzew ujetych w opracowaniu inwentaryzacyjnym, w
czasie wykonywania robdt wymienionych w punkcie 1.1 wg lokalizacji przedstawionej na planie sytuacyjnym w Dokumentacji
Projektowej;

e zasad wykonywania wszystkich robdt w zasiegu szerokosci rzutu korony i w odlegtoéci 2 metrow od rzutu korony wszystkich
drzew zinwentaryzowanych w projekcie;

e  pielegnacji drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robdt budowlanych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami, definicjami podanymi w STO "Wymagania
ogodlne".

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w STO "Wymagania ogdlne". Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania
oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST, poleceniami Inspektora Nadzoru.

o Inspektor nadzoru terendéw zieleni powolany przez Inwestora na czas realizacji, wyznacza przebieg strefy
ochronnej drzew.

« Inspektor nadzoru terendw zieleni nie zezwoli na rozpoczecie prac budowlanych i wejscia sprzetu mechanicznego
bez wykonania i zatwierdzenia prawidiowego zabezpieczenia drzew na budowie.

2. MATERIALY i
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

0Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO "Wymagania ogéine".

2.2, RODZAJE MATERIALOW

Przy zabezpieczeniu drzew na okres wykonywania robot drogowych bedg uzyte nastepujace materiaty:
e deski iglaste obrzynane, kl. II, o grubosci min. 20 mm,
e gwozdzie
e  Paliki drewniane
e sznur konopny surowy lub drut stalowy okragty, miekki, ocynkowany, maty stomiane (lub tkanina jutowa),
e woda.
Przy pielegnacji drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robét zostang uzyte nastepujgce materiaty
e specjalistyczne narzedzia do wygtadzenia i wyréwnania ran,
e woda.

3. SPRZET
3.1.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

0Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO "Wymagania ogdlne".

3.2. SPRZET STOSOWANY DO WYKONANIA ROBOT

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru, a w przypadku braku takich dokumentéw powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jako$ciowych zostang przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonywania robdt zwigzanych z zabezpieczeniem drzew i krzewéw moze by¢ uzyty nastepujacy sprzet:
e samochdd skrzyniowy do transportu materiatéw,
e  reczny sprzet do prac ziemnych,
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e  reczny sprzet do wykonania ogrodzenia,

. sprzet do podlewania.

e lub inny sprzet zaakceptowany przez IN.
Wszystkie roboty w zasiegu rzutu koron drzew i 2 m od obrysu koron drzew nalezy wykonywac recznie. Zastosowanie jakiegokolwiek
sprzetu mechanicznego na tym terenie wymaga zgody Inspektora Nadzoru.

Do wykonywania rob6t zwigzanych z pielegnacja drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robot budowlanych stosuje sie nastepujacy
sprzet:

e podnosnik samochodowy do pielegnowania drzew, drabiny, rusztowania,

e  pily, sekatory,

e  reczny sprzet do prac ziemnych,

e  sprzet do podlewania,

e lub inny sprzet zaakceptowany przez IN.

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STO "Wymagania ogdlne".

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Transport materiatéw moze by¢ dowolny, pod warunkiem, ze nie uszkodzi ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych materiatéw, oraz
roslinnosci istniejace;j .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonywania robot podano w STO "Wymagania ogdlne".
Wszystkie roboty zwigzane z zabezpieczeniem drzew powinny by¢ wykonywane w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie mechaniczne roslin.

5.2. ZABEZPIECZENIE DRZEW

W ramach zabezpieczenia drzew nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

e  zabezpieczenie pni drzew poprzez wykonanie ogrodzenia z ptotu drewnianego do wys. 2m. Stupki konstrukcyjne ptotéw nalezy
wbija¢ w ziemie tak aby nie niszczy¢ systemu korzeniowego drzew. ,

e przykrycie korzeni matami stomianymi w ilosci ok. 4 m2 na 1 szt. drzewa, w celu ostoniecia

e w przypadku korytowania terenu pod budowe nawierzchni utwardzonych w obrebie rzutu korony i w strefie 2m od obrysu
korony, nie wolno pozostawia¢ odkrytych korzeni drzew. Nalezy natychmiast potozy¢ nowg nawierzchnie, lub przykry¢ glebe
matami stomianymi lub wilgotna juta,

e wytyczenie tras poruszania sig ludzi i sprzetu budowlanego,

e wytyczenie miejsc sktadowania materiatow,

e nalezy podwigzac i zabezpieczy¢ nisko osadzone gatezie.

Zabezpieczenie grup drzew i krzewdw oraz pojedynczych drzew:

e wykonanie obudowy z desek do wysokosci okreslonej indywidualnie dla kazdej grupy drzew (maks. do 2 m),
e  deskowanie winno by¢ mocowane za pomocg gwozdzi do palikéw wbitych w grunt i rozmieszczonych co okoto 1,5m),
e ogrodzenie powinno ochrania¢ zaréwno pnie jak i korony drzew.

5.3. ZASADY PROWADZENIA ROBOT W ZASIEGU KORON I 2 M OD OBRYSU KORONY DRZEWA

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy dopilnowanie, aby w zasiegu strefy korzeniowej wszystkich drzew tj. w zasiegu ich koron i w odlegtosci
2 m od obrysu korony:

e nie byly sytuowane place sktadowe i drogi dojazdowe,

e nie byly skladowane materiaty budowlane,

e nie powinien porusza¢ sie sprzet mechaniczny,

. nie zaszty zmiany poziomu gruntu,

e  prace ziemne w obrebie korzeni nie byly planowane w okresie wegetacji roélin, a szczegdlnie w peni lata; prace te powinno
wykonywac sie w okresie spoczynku zimowego roslin tj. od listopada do marca,

e czasowe wykopy na instalacje prowadzone byly recznie i w mozliwie krétkim okresie czasu.

e  zaleca sie by nowe instalacje liniowe w wykonywane w obrebie rzutu korony wykonywane byly metoda tunelowa.

e Nie nalezy obcinac¢ korzeni konstrukcyjnych drzewa

Konieczno$¢ wykonania robét w strefie korzeniowej powinna by¢ kazdorazowo poprzedzona zatwierdzeniem przez Inspektora Nadzoru, w
ktorym okreslone zostang zasady ochrony systemu korzeniowego drzew.

W okresie pojawiajgcego sie zagrozenia Wykonawca zobowigzany jest podjgé czynnosci minimalizujgce negatywny wpltyw wyzej
wymienionych czynnikdw.
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Podczas prowadzonych prac nalezy ostania¢ system korzeniowy oraz podlewac drzewa. Po przeprowadzonych pracach uszkodzony system
korzeniowy nalezy:

. zasypac ziemig urodzajng;

. skrdci¢ proporcjonalnie korone do powierzchni obcietych korzeni;

o  obficie podla¢ drzewo;

e przez najblizsze trzy sezony wegetacyjne podlewac drzewo i zasila¢ nawozami wielosktadnikowymi;

5.4. DEMONTAZ ZABEZPIECZENIA

Demontaz zabezpieczenia po zakonczeniu robot obejmuje:
e  rozebranie obudowy,
e  usuniecie mat stomianych,
e delikatne powierzchniowe spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

5.5. Pielegnacja drzew uszkodzonych w trakcie prowadzenia rob6t budowlanych

Kazde uszkodzenie, amputowanie systemu korzeniowego skutkowac bedzie koniecznoscig wprowadzenia zabiegow
rehabilitacyjnych w trakcie trwania robét budowlanych i jeden rok po ich zakonfczeniu.

W przypadku uszkodzenia korzeni wykonuje sie nastepujgce zabiegi pielegnacyjne:
e wykonanie cie¢ sanitarnych korzeni (wszystkie ciecia korzeni wykonywac pod katem prostym); przy okreslaniu miejsca ciecia
korzenia nie nalezy sugerowac sie miejscem rozgatezienia, lecz dokonaé go tam, gdzie zaczyna sie korzen zdrowy (zywy),
e  na biezaco przysypywanie gleba zabezpieczonych korzeni,
e wskazane jest, aby przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasowg ziemie zastgpi¢ bardziej zasobna.
e  Podlewanie drzew

W przypadku uszkodzenia gatezi wykonuje sie nastepujgce zabiegi pielegnacyijne:

e usuniecie uszkodzonych gatezi (przy cieciu gatezi o Srednicy powyzej 3 cm ciecia nalezy wykonywac zawsze trzyetapowo),
e wyrdwnanie powierzchni ciecia.

W przypadku powstania ubytkéw powierzchniowych wykonuie sie nastepujace zabiegi pielegnacyjne:
e  zabezpiecza drzewo, aby nie dopusci¢ do dalszego powiekszania rany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ) )
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w Specyfikacji STO "Wymagania ogdlne".

6.2. KONTROLA JAKOSCI W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Kontrola jakosci zabezpieczenia drzew polega na sprawdzeniu:,
e czy obudowa spetnia warunki zabezpieczenia przed uszkodzeniami mechanicznymi,
e  stopnia zaopatrzenia drzew w wode,
e  czy drzewo nie zostato uszkodzone przy wykonywaniu obudowy,
e  oraz czy zachowane sg warunki oméwione w punkcie 5.2 i 5.4.

Ponadto po zakonczeniu prac nalezy przeprowadzi¢ kontrole czy podczas demontazu zabezpieczenia nie doszto do uszkodzenia roslin.

6.3. Kontrola jakosci robot prowadzonych w zasiegu koron drzew i 2 m od obrysu koron.

Kontrola jakosci robot prowadzonych w zasiegu koron drzew i 2 m od obrysu koron drzew bedzie polegata na sprawdzeniu, czy w wyniku
prowadzonych robét nie zostaty uszkodzone korzenie, pien lub konary drzew oraz czy zachowane sg warunki oméwione w punkcie 5.3.

6.4. Kontrola jakosci w czasie pielegnacji drzew uszkodzonych

Kontrola jakosci pielegnacji drzew polega na sprawdzeniu: czy ciecia i zabezpieczenia zostaty wykonane prawidtowo, stopnia zaopatrzenia
zabezpieczanych drzew w wode oraz czy zachowane sg warunki oméwione w punkcie 5.5.

7. OBMIAR ROBOT )
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STO "Wymagania ogdlne". Obmiar robdt powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci
Inspektora Nadzoru. Obmiar robot wymaga akceptacji Inspektora Nadzoru.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest:
. 1 szt. (sztuka) pnia zabezpieczonego drzewa o Srednicy okreslonej w dokumentacji projektowej,
. 1 mb (metr biezacy) zabezpieczenia grup drzew , krzewdw
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Obmiar nie powinien obejmowa¢ jakichkolwiek robdt nie wykazanych w dokumentacji projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na pismie
przez Inspektora Nadzoru. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inspektora Nadzoru nie mogg stanowi¢ podstawy do
roszczen o dodatkowg zapfate.

Podstawy do roszczert o dodatkowg zaptate nie mogg stanowi¢ takze roboty wykonane na polecenie Inspektora Nadzoru, a zwigzane z
wykonaniem zabiegéw pielegnacyjnych przy drzewach uszkodzonych w wyniku prowadzonych robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STO "Wymagania ogdlne".

Odbioru robot zwigzanych z zabezpieczeniem drzew na okres wykonywania prac dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu robot do
odbioru przez Wykonawce. Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania postepu robét.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania wymienione w pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku pielegnacji drzew uszkodzonych w trakcie wykonywania robdt budowlanych obowigzujg zasady odbioru prac zanikajacych i
podlegajacych zakryciu - ciecie i zabezpieczenie uszkodzonych korzeni oraz wymiana gruntu w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w STO ,Wymagania ogdine” .

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE]

a) Cena | szt. (sztuki) pnia zabezpieczonego drzewa obejmuje:
e wykonanie obudowy z desek,
e  zabezpieczenie korzeni matami stomianymi, podlanie drzewa,
e  rozebranie obudowy,
e  zdjecie mat,
e spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

b) Cena | mb (metra biezgcego) zabezpieczenia grup drzew i krzewéw obejmuje:
e wykonanie obudowy z desek,
e  rozebranie obudowy.
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