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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem
elementdéw matej architektury - tawki, kosze, tablice i stupki w zamach zadania:
Zagospodarowanie terenu spacerowo — parkowego wraz z wydzielonym
wybiegiem dla psdw wewngatrz osiedla Orta Biatego w Poznaniu, dz. nr 8/6, 1/3,
1/41 i 13/29, obr. Zegrze.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), bedgca uzupetnieniem ogdlinej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad montazu

wyposazenia terenu w postaci:

- tawek z oparciem

- koszy na odpadki,

- koszy na psie odchody,

- tablic informacyjnych

- stupkdéw ograniczajacych wjazd.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST RP-00.00.
~Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w OST PZ-00.00. ,Wymagania ogdlne" pkt 2.

Zastosowane w dokumentacji projektowo - kosztorysowej oraz
specyfikacji technicznej szczegdtowe okreslenie przedmiotu zamodwienia poprzez
np. wskazanie konkretnego produktu, urzadzenia lub materiatu (poprzez podanie
jego nazwy lub nazwy producenta) lub konkretnego rozwigzania ma jedynie na
celu doprecyzowanie przedmiotu zamodwienia i nie ogranicza konkurencii.
Zamawiajacy dopuszcza mozliwosé sktadania ofert zawierajacych produkty,
urzadzenia, materiaty lub rozwigzania réwnowazne pod warunkiem, ze
zaproponowane produkty, urzadzenia, materiaty lub rozwigzania posiadajg forme
i parametry nie gorsze niz te, ktére sq przedstawione w dokumentacji projektowo
- kosztorysowej oraz specyfikacji technicznej.

Wszystkie wymienione elementy wyposazenia terenu powinny stanowic
produkty gotowe oraz byc¢ jednolite stylistycznie. Przed wbudowaniem ich nalezy
przedstawic¢ je do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
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2.2. tawka z oparciem

e Wymiary tawki to:
- dtlugos¢ 190-210 cm,
- szerokos¢ 65-79 cm,
- wysokos¢ 75 - 90 cm,
- wysoko$¢ przedniej czesci
siedziska 43-46 cm.

e Konstrukcja:
- boki tawki z wysokogatunkowego
wibrowanego betonu B30,
- listwy siedzisk i oparcia o
grubosci min. 4 cm, z drewna
Swierkowego malowanego
trzykrotnie lakierobejca na kolor
naturalny lub z drewna
egzotycznego olejowanego,
- katowniki oraz inne elementy
taczace wykonane ze stali
ocynkowanej,
- trwate mocowanie do podioza poprzez zabetonowanie czesci fawki
przeznaczonej do wkopania.

e Forma i wyposazenie:
- boki ftawki wykonane z betonu uformowane na ksztaltt tukow wedtug
zatgczonego obrazka,
- wyciecie boczne w podporze tawki moze stuzy¢ jako stojak na rower.

e Kolorystyka - do uzgodnienia z Zamawiajacym.

2.3. Kosz na odpadki

e Wymiary kosza na odpadki to:
- dtugosc¢ 38-42 cm,
- szerokosc¢ 38-42 cm,
- wysokos¢ 78 - 85 cm,

e Konstrukcja:
- korpus kosza z wysokogatunkowego
wibrowanego betonu piaskowanego B30,
- daszek wykonany ze stali lakierowanej,
- trwate mocowanie do podtoza
fundamentem o wymiarach30 x 30 x 30
cm.

e Forma i wyposazenie:
- prostopadtoscian,
- popielniczka w daszku ze stali nierdzewnej i stali ocynkowanej.
- wkfad kosza o pojemnosci min. 40 |

e Kolorystyka - do uzgodnienia z Zamawiajacym.
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2.4. Kosz na odchody

e Wymiary kosza na psie odchody to:
- dlugosc¢ 32-35 cm,
- szerokos¢ 50-55 cm,
- wysokos¢ 110-125 cm,
e Konstrukcja:
- korpus kosza wykonany z blachy ze stali ocynkowanej
lakierowanej dwukrotnie farbg,
- nogi kosza wykonane ze stali,
- trwate mocowanie do podtoza fundamentem o
wymiarach 30 x 60 x 70 cm.
.Forma i wyposazenie:
- caty korpus z formie mocno spftaszczonego walca na
dwodch nogach,
- pojemnik na odchody,
- pojemnik na torebki jednorazowe.
- wkfad kosza o pojemnosci min. 40 |
e Kolorystyka - do uzgodnienia z Zamawiajacym.

2.5. Tablica informacyjna

e Wymiary tablicy to:
- gtebokos¢ 5,5-7 cm cm,
- szerokos$¢ 85-95 cm,
- wysokos¢ 190-215 cm,
- powierzchnia ogtoszeniowa: min. 65x95 cm.

e Konstrukcja:
- konstrukcja tablicy wykonana z profili o przekroju min.
55x55 mm, ze stali ocynkowanej lakierowanej dwukrotnie
farba,
- dwie podpory tablicy takze wykonane z profilu,
- powierzchnia ogtoszeniowa wykonana z blachy stalowej
ocynkowanej o grubosci min. 2,5 mm
- trwate mocowanie do podtoza fundamentem o wymiarach 30
x 30 x 50 cm (2 szt.).

e Forma i wyposazenie:
- prosta forma na dwéch nogach,
e Kolorystyka - do uzgodnienia z Zamawiajacym.

2.6. Stupki ograniczajace wjazd

e Wymiary stupka to:
- gtebokos¢ i szerokos$é 5x5 cm,
- szerokosc¢ 85-95 cm,
- wysokos$¢ 90-95 cm, z czego czesé naziemna 60-65 cm.
e Konstrukcja:
- konstrukcja stupka wykonana z profilu o przekroju min. 50x50 mm, ze stali
ocynkowanej,
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- podstawa z blachy stalowej o grubosci min. 3
mm,

- mozliwos$¢ sktadania stupka w celu umozliwienia
przejazdu,

- trwate mocowanie do podtoza fundamentem o
wymiarach 30 x 30 x 40 cm.

e Forma i wyposazenie:
- pojedynczy szeroki na min. 10 cm pas czerwonej
folii odblaskowej III generacji,
- zablokowanie stupka w pozycji stojace przy
uzyciu specjalnej ktédki.
e Kolorystyka - do uzgodnienia z
Zamawiajacym.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do robot wykonawczo - montazowych
Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem i montazem elementow
matej architektury moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- samochody ciezarowe,
- samochody dostawcze,
- sprzet do montazu zalecany przez producenta elementéw gotowych,
- sprzet do robét budowlano - Slusarskich.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdélne wymagania dotyczace transportu podano w OST RP-00.00.
»~Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport elementéw wyposazenia parku
Elementy wyposazenia parku nalezy przewozi¢ w sposdb zabezpieczajacy
je przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdine" pkt 5.

5.2. Montaz tawek, koszy, itp

Wszystkie elementy wyposazenia parkowego powinny by¢ trwale
zamocowane do podtoza dla zapewnienia stabilnosci oraz dla ochrony przed
wandalizmem i kradziezg. Nalezy wykona¢ fundamenty z betonu B15 o wymiarach
podanych w dokumentacji projektowej.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robdt.
Kontroli jakosci robdt podlegaja:
- prawidtowosc lokalizacji elementéw wyposazenia placu,
- jakos¢ uzytych produktéw i materiatow,
- mocowanie produktéw gotowych do podtoza,
- zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacjq projektowg oraz z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z wyposazeniem parku jest
1 szt. (sztuka) zmontowanej i zamocowanej ftawki, kosza, tablicy, stojaka na
rower.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
- zakup i przymocowanie do podtoza fawek z oparciem,
- zakup i przymocowanie do podtoza koszy na odpadki,
- zakup i przymocowanie do podtoza koszy na odchody,
- zakup i przymocowanie do podtoza tablic informacyjnych,
- zakup i przymocowanie do podfoza stupkdw ograniczajacych wjazd,
- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2010 Nr 243,
poz.1623 z pézn. zm.)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. 2002 Nr 75, poz. 690 z p6zn. zm.)

3. PN-EN ISO 7010/2012 Symbole graficzne - Barwy bezpieczenstwa i znaki
bezpieczenstwa — Zarejestrowane znaki bezpieczenstwa

4. PN-N-01256:1992 Znaki bezpieczenstwa — Ochrona przeciwpozarowa
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych z wykonaniem
i montazem elementéw matej architektury - urzadzenia typu Agility w ramach
zadania:

Zagospodarowanie terenu spacerowo — parkowego wraz z wydzielonym
wybiegiem dla psdw wewngatrz osiedla Orta Biatego w Poznaniu, dz. nr 8/6, 1/3,
1/41 i 13/29, obr. Zegrze.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), bedgca uzupetnieniem ogdinej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem i montazem elementéw matej architektury
i obejmuja zakup i montaz urzadzen typu Agility wedlug dokumentacji
projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogdolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdblne" pkt 1.5. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania
robot oraz za zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w OST 00.00. ,Wymagania ogolne" pkt 2.

Zastosowane w dokumentacji projektowo - kosztorysowej oraz
specyfikacji technicznej szczegétowe okreslenie przedmiotu zamdwienia poprzez
np. wskazanie konkretnego produktu, urzadzenia lub materiatu (poprzez podanie
jego nazwy lub nazwy producenta) lub konkretnego rozwigzania ma jedynie na
celu doprecyzowanie przedmiotu zamédwienia i nie ogranicza konkurencji.
Zamawiajacy dopuszcza mozliwosé sktadania ofert zawierajacych produkty,
urzgdzenia, materiaty lub rozwigzania réwnowazne pod warunkiem, ze
zaproponowane produkty, urzadzenia, materiaty lub rozwigzania posiadajgq forme
i parametry nie gorsze niz te, ktére sg przedstawione w dokumentacji projektowo
- kosztorysowej oraz specyfikacji technicznej.

Wszystkie wymienione elementy wyposazenia terenu powinny stanowic
produkty gotowe oraz by¢ jednolite stylistycznie. Przed wbudowaniem ich nalezy
przedstawi¢ je do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
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2.2. Plotki do przeskokow

Parametry:

Wymiary urzadzenia: 1,37m x 0,11m
Wysokos$¢ urzadzenia: ~0,75m
Gtebokos$¢ fundamentowania: 0,60m

Konstrukcja: profile stalowe,
ocynkowane kgpielowo, malowane
proszkowo 2
Ptotki: rura stalowa przesuwana,

dostosowywana do rozmiaru psa
Fundamenty: beton klasy min. B-15

2.3. Stupki do slalomu

Parametry:
—  Wymiary urzadzenia: 4,68m x 0,06m
-~ Wysokos¢ urzadzenia: ~0,80m

— Glebokos$¢ fundamentowania: 0,60m | I

Konstrukcja samonos$na: rury stalowe,
ocynkowane kapielowo, malowane
proszkowo

Fundamenty: beton klasy min. B-15

2.4. Rura z gorka

Parametry:

—  Wymiary urzadzenia: 2,60m X
3,00m

— Wysokos¢ urzadzenia: ~1,20m

- Glebokos¢ fundamentowania: 0,6m

Konstrukcja nosna: murek zelbetowy,

wylewany na mokro, beton klasy min.

B-15

Tunel: rura karbowana PCV @690mm,

ostona wejsciowa z ptyty HDPE

Nasyp: ziemia ustabilizowana siatka,

na warstwie wierzchniej humus z

wysiang trawg

Fundamenty: beton klasy min. B-15

2.5. Rura z gorka

Parametry:

—  Wymiary urzadzenia: 3,83m x 0,52m
— Wysokos¢ urzadzenia: ~1,28m

— Gtebokos¢ fundamentowania: 0,6m
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e Nogi konstrukcyjne: profile stalowe,
ocynkowane kagpielowo, malowane
proszkowo
e Bieznia: sklejka szalunkowa w kolorze
czerwonym w strefie kontaktu, sklejka
szalunkowa brazowa w pozostatej g
strefie, zamocowana na
tozyskowanej osce bezobstugowej
e Zaslepki: tworzywo sztuczne _
e Fundamenty: beton klasy min. B-15 N

3. SPRZET
3.1. Ogoine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST PZ-00.00. ,Wymagdania
ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do robot wykonawczo - montazowych
Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem i montazem elementow
matej architektury moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- minikoparka
- samochody ciezarowe,
- samochody dostawcze,
- sprzet do montazu zalecany przez producenta elementdéw gotowych,
- sprzet do robot budowlano - stolarskich.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST RP-00.00.
»~Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2. Transport elementéow matej architektury
Elementy matej architektury nalezy przewozi¢ w sposob zabezpieczajacy je
przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdélne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5.

5.2. Montaz urzadzen

Produkt gotowy nalezy montowaé¢ wediug zalecen producenta wraz
z fabrycznym fundamentem betonowym mocujacym urzadzenie w podtozu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci robot wykonawczo - montazowych
Kontroli jakosci robdt podlegaja:
- jakos¢ uzytych materiatéw,
- zgodno$¢ wykonania robdt z dokumentacjg projektowag oraz z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

6.3. Kontrola stanu urzadzen
Kontrole stanu technicznego urzadzen nalezy wykonywac co 3 miesigce.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych z zakupem i montazem elementow
urzadzen jest 1 kmpl (komplet).

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST PZ - 00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdt obejmuje:
- prace pomiarowe,
- zakup i transport i montaz urzadzen typu Agility,
- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujq.
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