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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania techniczne wykonania i odbioru robdt pomiarowych w ramach
realizacji zadania:

Zagospodarowanie terenu spacerowo — parkowego wraz z wydzielonym
wybiegiem dla psdw wewngatrz osiedla Orta Biatego w Poznaniu, dz. nr 8/6, 1/3,
1/41 i 13/29, obr. Zegrze.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), bedgca uzupetnieniem ogdlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia
robot pomiarowych i obejmuja:
+ zakup materiatéw do wyznaczania punktow sytuacyjnych i wysokosciowych
oraz dostarczenie ich na plac budowy,
+ wyznaczenie lokalizacji i docelowych rzednych poszczegdlnych
elementéw przedsiewziecia.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pktl.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania , oraz za
zgodnos¢ z dokumentacjg i niniejszg SST, OST "Wymagania ogodlne" oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wyznaczenie zarysu obiektdw winno by¢ wykonane z dokfadnoscig £1cm
w zaleznosci od rownosci krawedzi istniejacej nawierzchni. Wyznaczenie
i przenoszenie punktow wysokosciowych winno odbywaé sie z doktadnoscig
£0,5cm.

Punkty zarysu obiektéw winny by¢ stabilizowane w sposéb trwaty
i zabezpieczone przed zniszczeniem lub przeniesione poza obszar robot w sposéb
pozwalajacy na ich odszukanie lub jednoznaczne odtworzenie.

Osnowa geodezyjna podlega ochronie na podstawie odrebnych przepiséw.

Po zakonczeniu budowy Wykonawca obowigzany jest przedstawic
geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg remontowanego obiektu.

Po zakonczeniu budowy najpdzniej do terminu odbioru ostatecznego
kierownik budowy zobowigzany jest do przygotowania dokumentacji
powykonawczej zgodnej z Rozdz. 6 Rozporzadzenia Rady Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu
opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci obowigzujacych
w budownictwie. ( Dz.U. 1995 Nr 25, poz.33 z pdzn. zm.)
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2. MATERIALY

Materiatami pomocniczymi do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST
sq paliki drewniane, farba do ew. opisdw, gwozdzie, prety stalowe. Stosowane
materiaty winny zapewni¢ mozliwo$¢ wykonania robdot z zadang dokfadnoscia,
a trwatos$¢ winna byc¢ zapewniona tylko na czas trwania robot.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do prac pomiarowych

Do wykonywania robét zwigzanych z pomiarami nalezy stosowac sprawny
sprzet i narzedzia.

Roboty pomiarowe zwigzane z niwelacjg wykonaé niwelatorem i tatg oraz
réoznego rodzaju dalmierzami.

Dopuszcza sie uzywania w trakcie robdot dla celéow kontrolnych
i orientacyjnych taty stalowej o dt. 4,0 m odpowiednio wykonanej i sprawdzonej.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5.

5.2. Zasady przeprowadzania prac pomiarowych

Wyznaczenie zarysu obiektéw oraz punktéow wysokosciowych powinno by¢
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Wyznaczeniu podlega¢ winny punkty charakterystyczne z planu
sytuacyjnego w odlegtosciach zapewniajgcych minimum wzajemng widocznosc.
Wyznaczone potozenie nawierzchni, alejek i punktdw wysokosciowych jest
podstawg prac pomiarowych przy robotach i pomiarach kontrolnych.

Wyniki pomiaréw oraz wszelkie ewentualne watpliwosci powinny by¢
skonsultowane z Inspektorem Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robo6t

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 6.

6.2. Badania po wykonaniu robot
Sprawdzenie jakosci robdét polega na ocenie zgodnosci pomiarow
i wytyczonych punktéw oraz rzednych z dokumentacjg projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 8.

8.2. 0dbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie
ilosci i jakosci pomiaréw.

8.3. Odbiér koncowy

Geodezyjne pomiary powykonawcze winny zostaé wykonane zgodnie
z odrebnymi przepisami geodezyjnymi najpozniej do dnia odbioru koncowego,
t.j. do zdania dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2010 Nr 243,
p0z.1623 z pézn. zm.)

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 roku
w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych
obowigzujacych w budownictwie (Dz.U. 1995 Nr 25 poz.133 z pdzn. zm.)

3. Instrukcja Techniczna 0-1 ,0gdlne zasady wykonania prac geodezyjnych” oraz
G-2, G-3, G-4

4. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sq
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z niwelacjg terenu
w ramach realizacji zadania:
Zagospodarowanie terenu spacerowo — parkowego wraz z wydzielonym
wybiegiem dla psdw wewngatrz osiedla Orta Biatego w Poznaniu, dz. nr 8/6, 1/3,
1/41 i 13/29, obr. Zegrze.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), bedgca uzupetnieniem ogdlinej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia niniejszej SST dotycza niwelacji catego terenu oraz
przemieszczenia zalegajacych na jego terenie pryzm ziemi, cegiet, betonu
i innych odpadéw pobudowlanych na teren goérki widokowej projektowanej na
obszarze inwestycji.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt1.5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt.2.

Materiat, ktorego uzycie jest niezbedne podczas wykonywania robdt, jest
ziemia lekka piaszczysta. Moze ona pochodzi¢ z terenu pola uprawnego o stabej
klasie zyznosci.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- réwniarki,
- spycharko - tadowarki,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST RP-00.00.
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»,Wymagania ogdlne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5. Nalezy rowniez zastosowac sie do odpowiednich obowigzujacych
przepiséw dotyczacych gospodarki odpadami ochrony srodowiska.

5.2. Wykonanie roboét niwelacyjnych
Roboty niwelacyjne obejmujg wyrdwnanie terenu inwestycji przy uzyciu
sprzetu do robdét ziemno budowlanych dla potrzeb wykonania ukfadu
komunikacyjnego i wstepnego przygotowania terenu pod trawniki i nasadzenia.
Wszystkie masy ziemne powstajace podczas robdt niwelacyjnych nalezy
usung¢ z placu budowy razem z urobkiem powstatym podczas robdt
przygotowujacych podioze pod trawniki i nasadzenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac rozbiorkowych
Kontrola jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robét rozbiérkowo - niwelacyjnych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych z robotami niwelacyjnymi jest 1m
niwelowanego terenu.

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inspektora
Nadzoru.

2

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 8.

8.2. Warunki odbioru roboét

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu roboét do odbioru przez
Wykonawce. Odbiéor powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robdt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania roboét obejmuje wyrédwnanie podfoza i uporzadkowanie
terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz.U. 2001 Nr 62, poz. 628
z pézn. zm.)

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2010 Nr 243,
p0z.1623 z pézn. zm.)

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) saq
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z karczowaniem
drzew i krzewow, przesadzaniem drzew oraz wykonaniem cie¢ pielegnacyjnych
w ramach realizacji zadania:
Zagospodarowanie terenu spacerowo — parkowego wraz z wydzielonym
wybiegiem dla psow wewnatrz osiedla Orta Biatego w Poznaniu, dz. nr 8/6, 1/3,
1/41 i 13/29, obr. Zegrze.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogodlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia

robot zwigzanych z:

- wycinaniem drzew z frezowaniem pni,

- wykarczowaniem krzewow,

- przesadzaniem drzew,

- wykonaniem cie¢ pielegnacyjnych na pozostatym drzewostanie,

- zrebakowaniem gatezi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

- juta do przesadzania,

- linki i szpilki z rur stalowych do wykonania odciagow,
- woda.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wycinania i karczowania, przesadzania i ciec
pielegnacyjnych

Do wykonywania robdot zwigzanych z karczowaniem drzew i krzewow,
przesadzaniem drzew i cieciami pielegnacyjnymi nalezy stosowac:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do usuwania pni, np. frezarki,
- specjalne maszyny do rozdrabniania gatezi i innych odpaddéw pochodzenia

organicznego, np. rebak;
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- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac
zwigzanych z usuwaniem i karczowaniem drzew,
- przesadzarka do drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie i karpine oraz zrebki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajgce wartos$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski
itp.) powinny by¢ transportowane w sposdb nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt5.

5.2. Zasady karczowania drzew i krzewoéw

Roboty zwigzane 2z karczowaniem drzew obejmujg wyciecie drzew
z frezowaniem pni, wywiezienie pni poza teren budowy na wskazane miejsce,
wykoszenie krzewdéw, zrebkowanie gatezi oraz uporzadkowanie terenu.

Zgoda na prace zwigzane z karczowaniem drzew powinna by¢ uzyskana
przez Zamawiajacego. Wycinke drzew nalezy wykonywac poza okresem legowym
ptakéw, w terminie ustalonym przez stosowny organ.

Prace zwigzane z usuwaniem drzew nalezy prowadzi¢ z duzg ostroznoscia,
W sposOb segmentowy, najlepiej przy uzyciu technik alpinistycznych Iub
podnosnika koszowego, aby pozostate drzewa przewidziane do adaptacji nie
ulegty zniszczeniu ani uszkodzeniom. Po usunieciu drzew nalezy wykarczowad
czesci podziemne drzew do gtebokosci 0,5 m na gtebokos¢ 10 cm ponizej poziomu
terenu.

W miejscach dokopdw i tych wykopdw, z ktorych grunt jest przeznaczony do
robot zwigzanych z wykonaniem uktadu komunikacyjnego, teren nalezy oczyscic
z roslinnosci, sfrezowad pnie i usung¢ czesci korzeni tak, aby zawartos¢ czesci
organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w ciggi piesze nie
przekraczata 2 %. W miejscach ciggdw pieszych teren nalezy oczysci¢ tak, aby
czesci roslinnosci nie znajdowaty sie na gtebokosci do 20 cm ponizej niwelety
robot ziemnych.

Roslinnos¢ istniejaca na terenie robdt, nie przeznaczona do usuniecia,
powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli
roslinnos¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez
Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob
zaakceptowany przez stosowny organ.

5.3. Przesadzanie drzew

Trzy drzewa sa przewidziane do usuniecia przez przesadzenie. Docelowe
miejsce dla tych egzemplarzy znajduje sie w bliskim sasiedztwie pierwotnej
lokalizacji drzew. Sg to okazy, ktoére z racji wieku, gatunku i kondycji
fitosanitarnej majq duze szanse dobrze funkcjonowac po takiej relokacji. Przed
przesadzeniem nalezy drzewa obficie podlewa¢ przez kilka dni, aby bryta
korzeniowa byta zwarta i nawodniona. Przesadzajac drzewo nalezy przyjac
srednice bryty korzeniowej w granicach 130-150 cm. Kluczowym jest bardzo
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doktadne zamulenie drzewa zaraz po przesadzeniu oraz skuteczne
ustabilizowanie go przy uzyciu trzech odciaggow w okresie 2-3 lat,
tj. w czasie ponownego ukorzeniania sie drzewa. Niezbedne jest tez regularne
podlewanie drzew.

5.4. Ciecia pielegnacyjne drzew i krzewow

Wszelkie prace zwigzane z przeprowadzaniem zabiegdw pielegnacyjnych
na drzewach muszg by¢ przeprowadzone zgodnie z Art. 87a ustawy z dnia 16
kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U. 2004 Nr 92, poz. 880 z p6zn. zm.).

Nalezy mie¢ ponadto na uwadze, ze prace konserwatorskie lub
restauratorskie polegajace na zabezpieczeniu, uzupetnieniu, rekonstrukcji lub
konserwacji parkéw zabytkowych albo innego rodzaju zorganizowanej zieleni
zabytkowej wymagajq zaréwno od pracownikéw jak i kadry kierowniczej
legitymowania sie odpowiednimi umiejetnosciami specjalistycznymi (Dz. U.
z 2004 r. Nr 150 poz. 1579 ROZPORZADZENIE MINISTRA KULTURY z dnia 9
czerwca 2004 r. w sprawie prowadzenia prac konserwatorskich, restauratorskich,
robot budowlanych, badan konserwatorskich i architektonicznych, a takze innych
dziatan przy zabytku wpisanym do rejestru zabytkdw oraz badan
archeologicznych i poszukiwan ukrytych lub porzuconych zabytkéw ruchomych):
- $rednim wyksztatceniem w zakresie pielegnacji zieleni albo co najmniej 12-
miesieczng praktykg zawodowa przy pielegnacji tego rodzaju zabytkow - dla
pracownikéw technicznych,
- tytutem zawodowym magistra uzyskanym po ukonczeniu wyzszych studiow,
obejmujacych wiadomosci w tym zakresie, oraz odbyta po ukonczeniu tych
studiow co najmniej 12-miesiecznq praktykaq zawodowa przy konserwacji
i pielegnacji tego rodzaju zabytkéw - dla kadry kierowniczej.

Najczesciej stosowanym zabiegiem w pielegnacji drzew jest ciecie, ktdre
powinno uwzgledniac¢ cechy poszczegdlnych gatunkdéw roslin, a mianowicie:
- sposéb wzrostu,

- rozgatezienie i zageszczenie gatezi,
- konstrukcje korony.

Przy pracach zwigzanych w wycinaniem gatezi i konaréw, nalezy stosowac
odpowiednie techniki cie¢ zabezpieczajagce drzewo przed naderwaniem
i uszkodzeniem kory na czesci, ktéra jest pozostawiana do dalszej wegetacji.
Fundamentalne znaczenie dla poprawnego zablizniania sie ran ma technika, czyli
prawidtowo wykonane ciecie.

Ciecia gatezi nalezy przeprowadzi¢ w taki sposdb, aby drzewo nie utracito

stabilnosci, to znaczy przycinac gatezie rownomiernie z kazdej strony.

Grube konary i gatezie nalezy usungé, wykonujac trzy ciecia:

- pierwsze - od dotu do potowy grubosci odcinanej gatezi,

- drugie - od gory w odlegtosci od 5 do 10 cm dalej liczac w kierunku skrajnym
od ciecia dolnego, co pozwala na odciecie konaru lub gatezi bez odarcia kory
z pnia drzewa,

- trzecie - tuz przy obraczce (tak by nie uszkodzi¢ obrgczki) celem usuniecia
seka, ktéry powstat przy poprzednich dwoch cieciach.

W zaleznosci od okreslonego celu, stosuje sie nastepujace rodzaje ciecia:
ciecia sanitarne, zapobiegajace rozprzestrzenianiu czynnika chorobotwdrczego,
poprzez usuwanie gatezi porazonych przez chorobe lub martwych;
ciecia drzew dla zapewnienia bezpieczenstwa, przechodniéw, mieszkancow lub
pojazdow, w poblizu budynkdéw mieszkalnych. Dla unikniecia kolizji z ew.
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pojazdami usuwa sie gatezie zwisajgce ponizej 4,50 m nad powierzchnig szlakéw,
po ktérych odbywa sie ruch pojazdéw i ponizej 2,20 m nad chodnikami;
ciecia odmifadzajgce krzewow, ktérych gatezie wykazujg matlg zywotnosé,
powodujg niepozadane zageszczenie, zbyt duze rozmiary krzewu. Zabieg
odmtadzania mozna przeprowadzi¢ na krzewach rosngcych w warunkach
normalnego os$wietlenia, z odpowiednim nawozeniem i podlewaniem.

Wszystkie prace zwigzane z gospodarka drzewostanem powinny by¢
wykonane przez wykwalifikowane osoby, z duzg starannosciq, ostroznoscig
i dbatoscig o stan drzew nie poddawanych zabiegom pielegnacyjnym.

5.5. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

SposOb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien byc¢
zgodny z ustaleniami lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na zrebki za pomoca
specjalistycznego sprzetu, to sposéb wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom
producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerébce powinny byé
usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Zrebki nalezy wykorzystac do Sciétkowania posadzonych roslin.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 6.

6.2. Badania po wykonaniu robot

Sprawdzenie jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnosci
usuniecia drzew, sfrezowania pni, wykarczowania krzewdéw i wyrdwnania terenu
oraz przeprowadzenia ciec¢ pielegnacyjnych. Zageszczenie gruntu wypetniajacego
doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w obowigzujacych
normach dotyczacych robot ziemnych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdot podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych jest:
- 1 szt. Scinania i karczowania drzewa,
- 1 m? karczowania krzewéw,
- 1 szt. przesadzenia drzewa,
- 1 szt. pielegnowanego cieciami drzewa,
- 1 kmpl zrebakowania gatezi.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania

ogdlne" pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie
dotdéw sfrezowaniu pni, przed ich zasypaniem.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug
pkt 7.
Cena wykonania robdt zwigzanych z karczowaniem drzew i krzewdw
obejmuje:
- wyciecie drzew z karczowaniem karpin,
- karczowanie krzewoéw,
- wywiezienie pni i pozostatej grubizny poza teren budowy,
- przerobienie gatezi na zrebki,
- wyrdéwnanie terenu i uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

Cena wykonania robdt zwigzanych z przesadzaniem drzew obejmuje:
- przygotowanie drzewa do przesadzenia,
- przesadzenie drzewa,
- wykonanie niezbednych cie¢ pielegnacyjnych,
- zamulenie bryty korzeniowej wodaq,
- stabilizacja drzewa przy pomocy odciggdw i szpilek,
- pielegnacja drzewa w okresie 3 lat po przesadzeniu.

Cena wykonania robdét zwigzanych z cieciami pielegnacyjnymi drzew i
krzewdw obejmuje:
- wykonanie cie¢ pielegnacyjnych drzew lub krzewodw,
- przerobienie gatezi na zrebki,
- uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U. 2004 Nr 92,
poz. 880 z pézn. zm.)
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sag
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z usunieciem
i wywozem odpadow statych zalegajacych na terenie budowy w ramach realizacji
zadania:
Zagospodarowanie terenu spacerowo — parkowego wraz z wydzielonym
wybiegiem dla psow wewnatrz osiedla Orta Biatego w Poznaniu, dz. nr 8/6, 1/3,
1/41 i 13/29, obr. Zegrze.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), bedaca uzupetnieniem ogodlnej
specyfikacji technicznej (OST), stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wywozem odpaddéw statych pochodzenia komunalnego
zalegajacych na terenie budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST RP-00.00.
~Wymagania ogolne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt1.5.

2. MATERIALY
Nie dotyczy.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wywozu odpadow statych
Do wykonania robot zwigzanych z wywozem odpadoéw statych zalegajacych
na terenie budowy moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
- koparko - tadowarki,
- samochody ciezarowe,
- koparki,
- drobne narzedzia reczne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST RP-00.00.
»,Wymagania ogdlne" pkt 4.
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4.2. Transport odpadow stalych

Odpady state nalezy przewozi¢ sSrodkami transportu samochodowego.
W celu unikniecia ryzyka rozsypywania sie odpaddéw, nalezy zabezpieczy¢ je na
czas transportu odpowiednig siatkg ochronng. Konieczne jest réwniez uzywanie
do przewozenia odpadéw przyczep i pojemnikdw o szczelnym dnie w celu
zabezpieczenia przed ew. wyciekami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 5. Nalezy réwniez zastosowac sie do odpowiednich obowigzujgcych
przepiséw dotyczacych gospodarki odpadami.

5.2. Usuwanie odpadow statych
Roboty obejmujg wywoz z terenu budowy wszystkich nagromadzonych tam
odpadoéw statych zalegajacych w pryzmach, zgodnie z dokumentacjg projektowa,

SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru, na sktadowisko Wykonawcy.

Roboty zwigzane z usuwaniem odpadéw statych mozna wykonywad
mechanicznie przy uzyciu sprzetu wymienionego w pkt 3.2. lub recznie w sposéb
okreslony w SST lub przez Inspektora Nadzoru.

W ramach robdét zwigzanych z wywozem odpaddw statych nalezy dokonac:

- zatadunku mechanicznym lub recznym odpadéw na samochody ciezarowe
o0 szczelnym dnie i zabezpieczeniu ich przed rozsypywaniem na czas
transportu,

- utylizacja odpaddw zgodna z obowigzujacymi regulacjami prawnymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania

ogdlne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonanych robot zwigzanych z wywozem odpaddw statych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogolne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych z usuwaniem odpadoéw statych jest
m?> wywiezionych odpaddw.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST RP-00.00. ,Wymagania
ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST RP-00.00.
~Wymagania ogdlne" pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdét obejmuje:
- zafadunek na samochody i wywiezienie odpaddw statych,
- wyrdéwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dz.U. 2001 Nr 62, poz. 628
z pozn. zm.)

2. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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